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1 Prefata

1.1 Clauza de delimitare

Informatiile cuprinse in acest document sunt considerate corecte Tn momentul publicarii, insa
Watson-Marlow nu isi asuma nicio raspundere pentru eventualele erori continute in acesta si
isi rezerva dreptul de a modifica specificatiile fara preaviz.

Daca produsul este utilizat in alt mod decat destinatia sau descrierea din prezentele
instructiuni, protectia, performantele si/sau durata de viata ar putea fi influentate negativ.

1.2 Traducere a instructiunilor originale

Manualul de instructiuni original a fost redactat in limba engleza. Versiunile in alte limbi ale
acestui manual de instructiuni sunt traduceri ale instructiunilor originale.
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2 Introducere in document

2.1  Grupuri de utilizatori

Aceste instructiuni sunt instructiunile de instalare si intretinere pentru o pompa
Watson-MarlowDriveSure (ADC, En, sau Pn), care servesc ca referinta pe durata ciclului de
viata al produsului.

Exista doua grupuri principale de utilizatori, care sunt definite mai jos:

s N

Grup de o
utilizatori Definitie

O persoana, din organizatia sau care actioneaza in numele
organizatiei utilizatorului, responsabila pentru instalarea,
intretinerea sau utilizarea in siguranta a produsului de catre
operatori.

Operator O persoana care opereaza produsul conform destinatiei sale

Persoanad responsabila

Aceste instructiuni pot fi utilizate ca referinta numai de o persoana responsabila. O persoana
responsabila trebuie sa elaboreze varianta finala a informatiilor privind siguranta 1 si
instructiunilor (de instalare, exploatare si intretinere) pentru echipamentul incomplet in care
va fi integrata o pompa DriveSure.

Un operator nu trebuie sa utilizeze prezentele instructiuni ca referinta.

Forma si formatul variantei finale a informatiilor privind siguranta si
NOTA 1 instructiunilor sunt dependente de designul final, riscurile reziduale
si cerintele de certificare a echipamentului incomplet in care va fi
integrata o pompa DriveSure.
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2.2 Tipuri de informatii

Informatiile specifice nereferitoare la siguranta sunt reprezentate in cadrul acestor
instructiuni in formatul urmator:

Tip informatie Explicatie

Abrevierile frecvente sunt definite la prima utilizare folosind
paranteze dupa denumirea completa a articolului:

Abrevieri
Exemplu: Echipament individual de protectie (EIP)
O nota reprezinta o informatie suplimentara care trebuie luata in
seama. O nota este indicata printr-un exponent,
Nota Exemplu:

[ NOTA 1 Corpul textului notei J

2.3 Marci comerciale

e DriveSure, PureWeld, Bioprene, Marprene, LoadSure siPumpsil sunt marci
comerciale inregistrate ale Watson-Marlow Limited.

o PROFINET este o marca comerciala inregistrata a PROFINET International (PI).
o EtherNet/IP este o marca comerciala inregistrata a ODVA, Inc..

e Watson-Marlow, Pumpsil, PureWeld, LoadSure, LaserTraceability, Bioprene si
Marprene sunt marci comerciale inregistrate ale Watson-Marlow Limited. STA-PURE
PCS si STA-PURE PFL si Style 400 sunt marci comerciale ale WL Gore & Associates
Inc..

e Tygon este o marca comerciala inregistrata a SAINT-GOBAIN PERFORMANCE
PLASTICS CORPORATION
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3.1

Siguranta

Simboluri de siguranta

Pe produs, pe ambalaj si in aceste instructiuni pot fi utilizate urmatoarele simboluri de

siguranta:

-

Simbol

Nume

Descriere

Oricare dintre

Suprafata fierbinte

Piese rotative

Acest simbol indica faptul ca articolul marcat poate fi
fierbinte si nu trebuie atins fara masuri de precautie

Acest simbol indica faptul ca trebuie purtat
Echipament individual de protectie (EIP) inainte de
executarea unei sarcini

Acest simbol indica prezenta unor piese rotative,
care nu trebuie atinse fara respectarea unei
instructiuni de siguranta

simboluri
Acest simbol indica faptul ca trebuie urmata o
A Pericol potential instructiune de siguranta adecvata sau ca exista un
pericol potential
3.1.1 Inlocuirea indicatoarelor de siguranta

Daca indicatoarele de siguranta de pe produs au fost deteriorate accidental, contactati
reprezentantul dvs. local Watson-Marlow pentru informatii privind modul de obtinere a unor
indicatoare de schimb.
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3.2 Semnale de siguranta

Semnalele indica un posibil pericol. Semnalele sunt utilizate in cadrul acestor instructiuni
atunci cand sunt direct relevante pentru o informatie, sarcina sau procedura.

3.2.1 Semnale: cu risc de vatamare corporala

Semnalele care indica un risc de vatamare corporala sunt prezentate atunci cand sunt
relevante pentru o sarcina, in formatul urmator:

PRECAUTIE

Cuvantul de semnalizare PRECAUTIE indica un pericol. Ignorarea pericolului
prezinta un risc de ranire minora sau moderata. Pot interveni inclusiv o avariere a
echipamentului sau pagube materiale.

A Informatie privind pericolul - informatie explicativa:
Un simbol de e Tipul sau natura pericolului
siguranta indica un  Ce se poate intampla
pericol cu risc de « Cum trebuie evitat pericolul

vatamare corporala.

3.2.2 Semnale: numai cu risc de deteriorare a
echipamentului sau de pagube materiale

Semnalele care indica doar un risc de avariere a echipamentului sau de pagube materiale
sunt prezentate atunci cand sunt relevante pentru o sarcina, Th acest format:

Informatie privind pericolul - informatie explicativa:

o Tipul sau natura pericolului
¢ Ce se poate intampla

e Cum trebuie evitat pericolul
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3.3 Echipament individual de protectie
(EIP)

Pentru orice sarcina sau procedura descrisa in aceste instructiuni va fi necesar cel putin
urmatorul EIP.

1. Ochelari de protectie
2. Incaltaminte de protectie

3. Manusi compatibile chimic cu substantele chimice pompate

Trebuie efectuata o analiza a riscurilor de catre o persoana responsabila, pentru a determina
urmatoarele:

» Adecvarea EIP pentru orice sarcina sau procedura descrisa Tn aceste instructiuni.

» Daca este necesar un EIP suplimentar pentru orice sarcina sau procedura descrisa
in aceste instructiuni.
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4 Prezentare generala a
produsului

Acest capitol ofera o prezentare generala a produsului si specificatiilor.

4.1 Introducere

Watson-Marlow DriveSure integreaza motorul, placa de montaj, noua noastra generatie de
tehnologie de control si software-ul pentru PC WM Connect pentru a oferi performante
redutabile. Proiectata pentru integrarea intr-un echipament, precum un dulap sau o carcasa.
Toate modelele DriveSure sunt pompe peristaltice volumetrice testate si certificate integral,
asigurand fiabilitatea Intr-o serie de aplicatii.

Fiind o solutie completa pentru montare pe panou, DriveSure ajuta producatorii OEM sa
reduca timpii de punere a produselor pe piata si sa obtina avantaje competitive prin
simplificarea fiecarei etape a procesului de dezvoltare.

DriveSure beneficiaza de tehnologia noastra de control digital in bucla inchisa, de ultima
generatie, care ofera un control superior al vitezei pentru debite precise, combinat cu
performante reci si silentioase.

Precizia Tnalta a vitezei si stabilitatea pe intregul domeniu sunt obtinute printr-o reglare
specifica pentru aplicatiile cu pompe peristaltice.

Functionarea rece este obtinuta prin ajustarea continua a curentului de faza al motorului ca
raspuns la cuplul solicitat, evitand valorile excesive ale curentului si prin urmare incalzirea.
Daca solicitarea creste busc din cauza unor modificari ale aplicatiei, DriveSure poate gestiona
solicitarile care depasesc valorile preconizate intr-o maniera controlata si sigura, prin
intermediul tehnologiei sale de control in bucla inchisa.

4.2 Software pentru PC WM Connect

Software-ul WM Connect este disponibil pentru utilizarea cu DriveSure. Acesta poate fi utilizat
pentru:

» Configurarea setarilor de comanda si performanta a pompei

e Suprareglarea manuala pentru testarea performantei si simularea erorilor
e Vizualizarea informatiilor de stare ale pompei

o Incarcarea/salvarea configuratiilor pompei

e Actualizarea firmware-ului pompei

e Vizualizarea jurnalului pompei

Consultati capitolul 16 pentru informatii complete.
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4.3

O ilustratie a dispunerii generale este prezentata mai jos:

Dispunere generala

I:lr‘tr:::i: Nume Imagine cu articolul
1 Actionare pompa
......... 2 Capdepompépenstaltlcé
e 3 .......... Placédemontajacapumlpompel
......... 4 TUb(Sauelement)penstaltlc
......... 5 Conex,une|a|m,adeﬂu,d
tehnologic
......... 6 leadeﬂwdtehmloglc

4.4

Toate modelele DriveSure sunt proiectate ca si componente destinate integrarii intr-un alt
echipament sau sistem, Tnaintea utilizarii, pentru asigurarea unei vehiculdri controlate a
lichidului 1, in locatii obisnuite sigure, exceptand lichidele sau aplicatiile listate mai jos:

4.4.1

Utilizare interzisa:

Utilizarea conform destinatiei

* Medii care necesita certificare de protectie contra exploziei.

Cu lichide inflamabile.
Aplicatii destinate direct sustinerii vietii.

Aplicatii in cadrul unei unitati nucleare.

NOTA 1

(See page 170)

Este oferita o procedura de verificare a compatibilitatii chimice cu lichidele:

4 Prezentare generala a produsului

12



4.5 Modele de pompa

O pompa DriveSure este o combinatie intre

e un model de actionare DriveSure

e un model de cap de pompa Watson-Marlow

Variantele de modele, dispunerea generala si caracterisiticile fiecareia dintre aceste
componente sunt explicate in subcapitolele urmatoare.

4.5.1 Actionare: Modele

Exista 3 modele de actionare

e Modelul DriveSureADC: Comanda prin 4-20 mA, 0-10V, 2-2000 Hz
e Modelul DriveSureEn: Comanda prin retea cu EtherNet/IP

e Modelul DriveSurePn: Comanda prin retea cu PROFINET

4 Prezentare generala a produsului
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4.5.2 Actionare: Dispunere generala

Dispunerea generala a unei actionari DriveSure este prezentata mai jos

Model reprezentat: 520R2DriveSureEn2,4 mm WT, aspectul si dispunerea exacte difera de la
un model la altul.

- N

Numar

articol MU
1 Controler integrat

............ ZMOtor
............ 3ConexmnepentruCab|u|senzoru|u|decapacdeschlsmtegrat
............ 4Conex,unepentrucab|u|comutatoru|u|deamorsare
............ 5Accesor”dea“mereap|éc||demontaj
............ 6Bucsedealaméﬂlewtepentrub0|tu”|edemontareapompel
............ 7ConEX,unepentrucomandé|ad,5tanté
............ SLEDur,destare
............ 9Conex'uneUSBCdestmatésoftwareu|u,pentrupCWMC0nnect
10 ............. Bornéde’[mpéméntarefunct|ona|é1 ............................................................
11 ............. C onexmnedea“mentareelecmcé ...............................................................
- N

NOTA 1 Este prevazuta o gaura filetata M4 x 0,7 (adancime filet 4,0 mm) ca borna

optionala de impamantare functionala.

C y
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4.5.3 Cap de pompa: Modele

O pompa DriveSure poate fi comandata cu oricare dintre urmatoarele capete de pompa
Watson-Marlow.

e N\

Serii de cap de pompa | Modele de cap de pompa Imagine

e 114DV
e 114DVP
* 116DV
* 116DVP

Seria 100

.........................................................................................................

Seria 300

.........................................................................................................

Seria 400 ¢ RXMD

.........................................................................................................

Seria 500
¢ 520REL

* 520REM
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4.5.4 Cap de pompa: Dispunere generala

Dispunerea generala a unui cap de pompa este prezentata in imaginea de mai jos

Seria 100 Seria 300

Numar articol Nume
1 Capacul capului pompei 1
2 Rotor?
3 Cleme pentru tub 3
4 Tub (sau element) peristaltic
5 Placa de montaj a capului pompei

NOTA 1 Deblocabil cu unealta (doar Seria 500)
NOTA 2 |, functie de tipul tubului si presiune (numai Seria 500)

NOTA 3 | poar tub continuu
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455 Cap de pompa: Tuburi

Un cap de pompa Watson-Marlow furnizeaza un debit de fluid dupa principiul refularii,
folosind un tub peristaltic Watson-Marlow instalat in interiorul capului pompei.

4.5.5.1 Tuburi: tipuri

Capetele de pompa Watson-Marlow sunt proiectate pentru utilizarea a doua tipuri principale
de tub peristaltic:

Tipul . . .
P . Mod de conectare a fluidului Imagine
tubului
) Un tub continuu, disponibil in diverse lungimi, ce
Tub de tip o ) ) .
. urmeaza a fi tdiat la dimensiune pentru utilizarea
continuu R o
in aplicatie.
) . O lungime determinata, cu conectori de fluid
Tuburi de tip

integrati, pentru schimbarea rapida si precisa a
element . L . g ==
tuburilor fara a fi necesara instalarea unor cleme
LoadSure . .
de tub sau tensionarea tubului.

4.5.5.2 Tuburi: materiale

Tuburile sunt disponibile Th urmatoarele variante principale de material.

Denumirea tubului

Marprene
Bioprene
Pumpsil
PureWeld XL
STA-PURE PCS
STA-PURE PFL

Tygon E-LFL
Tygon E-3603

Material

Elastomer termoplastic

Elastomer termoplastic

Silicon vulcanizat cu platina

SEBS

ePTFE si silicon compozit vulcanizat cu platina
ePTFE si fluoroelastomer perfluorurat vulcanizat
cu platina

PVC

PVC

4 Prezentare generala a produsului
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4.5.5.3 Element LoadSure: subtipuri

Elementele LoadSure se impart in doua subtipuri

Denumire

| Mod de conectare a fluidului Imagine
subtip element

e,

. Destinat utilizarii cu un conector de fluid etans si o
Sanitar

clema de racordare exterioara

. . Destinat utilizarii cu un conector de fluid etans si un
Sectorul industrial

conector mama cu cuplare rapida.

4.5.5.4 Tuburi: dimensiune
Dimensiunile tuburilor si elementelor sunt exprimate prin dimensiunea diametrului interior,
urmata de grosimea peretelui.

Exemplu: 6,4 mm diametru interior x 1,6 mm grosime a peretelui

Anumite dimensiuni de tuburi pot fi instalate numai in anumite capete de pompa:

Tuburi Cap de pompa adecvat
. . . . 114DV, 114DVP, 116DV, 116DVP, 313D, 314D, RXMD,
Tuburi continue cu o grosime a peretelui de 1,6 mm
520R
Tuburi continue cu o grosime a peretelui de 2,4 mm 313D2, 314D2, 520R2
Elemente Watson-Marlow LoadSure 520REL, 520REM

Nu toate tuburile sunt disponibile in toate variantele de material, toate dimensiunile, toate
lungimile sau toate tipurile (continuu, element). Contactati reprezentantul dumneavoastra
local Watson-Marlow pentru disponibilitatea unor variante specifice.

4 Prezentare generala a produsului 18



4.6 Accesorii

O pompa DriveSure este disponibila cu urmatoarele accesorii Watson-Marlow

Tip Nume produs
Cablu de Cablu Ethernet, RJ45 la RJ45, CAT 5e ECRANAT, 3m (9,84 ft)
comanda ! Cablu PROFINET, RJ45 la RJ45, CAT 5e ECRANAT, 3m (9,84 ft)

Set de cabluri DriveSure - tensiune de alimentare 24 V/USB-C -

Set d bl .2 doar pentru testare
et ae capluri

Set de cabluri DriveSure - tensiune de alimentare 48 V/USB-C -
doar pentru testare

Cod produs
059.9123.000
059.9128.000
009.24CP.DVS

009.48CP.DVS

NOTA 1

corespunzator.

multe informatii.

.

Pompele DriveSureEn sau Pn nu sunt livrate cu un cablu de comanda.
ADCDriveSure include cablul de comanda cu un conector cu 8 pini

Setul de cabluri este destinat doar pentru testare. Acesta include un
adaptor de alimentare c.a./c.c. si un cablu USB-C. Adaptorul de alimentare
NOTA 2 din setul de cabluri nu include cablul de alimentare de la retea. Acesta
poate fi comandat separat cu stecherul corespunzator tarii de utilizare.
Contactati reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow pentru mai

Nu instalati alte accesorii sau dispozitive decat cele aprobate de Watson-Marlow sau cele

specificate In aceste instructiuni.

4 Prezentare generala a produsului
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4.7

Etichetele produsului

Pe produs sunt aplicate 3 etichete (in ilustratie este prezentat modelul DriveSureEn):

Numar

10

1

12

13

Nume
Cerinta de
alimentare cu
tensiune de c.c.
Data fabricatiei
Borna de
impamantare
functionala
Temperatura
ambianta de
exploatare
Adresa MAC a
retelei
Numerele
porturilor de retea

Numarul de serie
al produsului

Codul de piesa al
produsului

Simboluri de
siguranta
Codul QR pentru
instructiuni
Adresa site-ului
web pentru
instructiuni
Simbol: consultati
aceste instructiuni
Simboluri de

conformitate

Imagine

- f .
wamm " U EtherNet/IP

iemthan - Markow (34
Made in falmousth, U8

it com
¥ Aspiran Sacce Enginesring pk company

@

S/N: 000000-341241

QUE e

P/N: 030911.ADV1.000

LR ORI AR

4 Prezentare generala a produsului
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4.8 Codul de produs

Un cod de produs al pompei DriveSure este un si unic de caractere, precum cel ilustratin
figurile si tabelele din subcapitolele de mai jos:

4.8.1 Seria 100

0[1 G| | 111/o]o]o

A B C D E F
Produs Comanda Lungimea Culoarea Capul Presiune
cablului capului pompei pompei
0 = pompa 4=ADC 1=cablude 1 m 0=faracap de 0 =fara cap de 0 =fara cap de
completa (3,28 ft) pompa pompa pompa
6 = doar 8=En 3 =cablude3 m 1 =culoare A=114 S = presiune
actionare (EtherNet/IP) (9,84 ft) standard standard
9=Pn 2 =negru B=116 P = presiune
(PROFINET) 3=alb pozitiva

. Cablurile de comanda si alimentare sunt livrate ambele la lungimea
NOTA 1 specificata in codul piesei. Exemplu: Daca pozitia C = 3, atunci ambele
cabluri sunt de 3 m lungime
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4.8.2

Seria 300

0]3

0

NOHEED AEEE

A B
Produs Comanda
0 = pompa completa 4 =ADC
6 = doar actionare 8=En
(EtherNet/IP)
9=Pn
(PROFINET)
E F
Tip motor Capul
pompei

A = motor pas cu pas NEMA

24 standard

0 =fara cap de

pompa

C = motor pas cu pas NEMA C=

24 cu cuplu inalt 313D/313D2
D=
314D/314D2

Cc
Lungimea cablului '

1 =cablude 1 m (3,28 ft)

3 =cablu de 3 m (9,84 ft)

G
Clema tubului

0 =fara cap de pompa
V = variabil

C = diametru interior fix 0,5
panala 1,6 mm

F = diametru interior fix 3,2
mm

K = diametru interior fix 4,8
mm

N = diametru interior fix 6,4
panala 8,0 mm

D
Culoarea capului
pompei

0 =fara cap de
pompa
1 = culoare standard

2 =negru
3=alb
H

Grosimea
peretelui tubului
0 =fara cap de
pompa
1=1,6mm

2=2,4mm

NOTA 1

cabluri sunt de 3 m lungime

Cablurile de comanda si alimentare sunt livrate ambele la lungimea
specificata In codul piesei. Exemplu: Daca pozitia C = 3, atunci ambele

4 Prezentare generala a produsului
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4.8.3

Seria 400

0)4

0

D

0

ATETC

BE

A B Cc D E
Comanda Lungimea Directie Presiune Diametru interior
cablului maxima tub
4 =ADC 1=cablude1m 1 =sens orar (CW) |4=4bar 3=1,6mm
(3,28 ft)
8=En 3=cablude3m 2 =sens antiorar 6 =6 bar 4=3,2mm
(EtherNet/IP) (9,84 ft) (ccw)
9=Pn
(PROFINET)
- Cablurile de comanda si alimentare sunt livrate ambele la lungimea
NOTA 1

specificata Tn codul piesei. Exemplu: Daca pozitia B = 3, atunci ambele
cabluri sunt de 3 m lungime
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4.8.4

Pompe Seria 500

0]5

0]0]0

ATE

<10}

E[F—G

A B (o D E F-G
Produs Comanda Lungimea Culoarea Capul Modelul
cablului ! capului pompei capului
pompei pompei
0 = pompa 4=ADC 1=cablude1 0=faracapde @ 0=faracap 00 = fara cap
completa m (3,28 ft) pompa de pompa de pompa
6 = doar 8=En 3=cablude3 | 1=culoare R= 10 =520R
actionare (EtherNet/IP) m (9,84 ft) standard Seria 500
9=Pn 2L = 520R2
(PROFINET)
EL = 520REL
EM = 520REM
. Cablurile de comanda si alimentare sunt livrate ambele la lungimea
NOTA 1

specificata in codul piesei. Exemplu: Daca pozitia C = 3, atunci ambele

cabluri sunt de 3 m lungime
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4.9 Sumarul specificatiilor

Acest capitol ofera un sumar al specificatiilor. Daca sunt relevante pentru activitatea de
instalare, sunt oferite specificatii detaliate privind instalarea.

49.1 Sumarul valorilor de performanta

Debitul pompei depinde de
e Turatia pompeil
e Capul pompei
° Materialul tubului
o Sensul de rotatie al rotorului

e Presiunea aplicatiei la admisia capului pompei si conexiunile de refulare ale liniei de
fluid 2

e Viscozitatea fluidului

NOTA 1 Turatia maxima a pompei este dependentad de tensiunea sursei de
alimentare, presiunea de refulare si materialul tubului

Valorile presiunii din acest capitol sunt valori medii patratice ale presiunii
masurate n linie, chiar Thaintea admisiei si imediat dupa clemele tuburilor
de refulare.

NOTA 2
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4.9.2 Performante Seria 100

4.9.2.1 Tabelul rezumatului performantelor pentru Seria 100
48 Vcc

Debitele din tabelul de mai jos se bazeaza pe urmatoarele conditii:
e Pompare a apeila 20 °Cintr-o aplicatie cu presiune de 0 bar la admisie si refulare

e Alimentare cu tensiune 48 Vcc

Debit ' (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului bazat pe turatii de
0,1 rot/min (Min) pana la 410 rot/min (Max)

0,5 mm 0,8 mm 1,6 mm 2,4 mm 3,2 mm 4,0 mm 4,8 mm
Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max
114DV | 0,002 | 9,3 0,004 | 17,4 | 0,014 | 574 | 0,029 | 118 0,048 | 195 0,068 | 277 0,085 | 349
114DVP | 0,002 | 9,3 0,004 | 17,4 | 0,014 | 57,4 | 0,029 | 118 0,048 | 195 0,068 | 277 0,085 | 349

116DV | 0,002 | 7,1 0,003 | 12,0 0,011 43,4 | 0,022 | 90,8 | 0,032 | 127 0,043 | 158 0,048 | 184

116DVP | 0,002 | 7,2 0,003 | 12,1 0,010 | 43,5 | 0,021 | 88,1 0,031 127 0,040 | 152 0,046 | 167

-

NOTA 1 Reduceti debitele din tabel cu 10% pentru tuburile Pumpsil.

Consultati curba de performanta, pentru o reprezentare grafica a debitului raportat la
presiunea aplicatiei In anumite conditii.
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4.9.2.2 Curba de performanta pentru Seria 100 48 Vcc

Debitul raportat la presiunea aplicatiei Tn cazul unui cap de pompa 114DV, 114DVP, 116DV
sau al unui cap de pompa 116DVP, in urmatoarele conditii, este indicat pe curbele de
performanta:

Alimentare cu tensiune 48 Vcc

Tub Marprene

Pompare a apei la 20 °C

Sens antiorar

e 100 rot/min
114DV Pumphead
Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise
100 Bore
90 /4.3 mm
80 /,
= 70 r
E o _‘,f 4.0 mm
=
E il
o 50 3.2 mm
L™
- -"""f N
= 40
[=]
w 30 2.4 mm
20
| 1.6 MM
10
0 | 0.8 mm | | | |
Bar 0.5 0 0 1 2 3 4
PSI -14.5 -7.25 0 0 14.5 29.0 435 58.0 725
Inlet pressure Discharge pressure
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114DVP Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

100 Bore
90
4.8 mm
—_ f/ N
E 70 ,/
—El de.ﬂmm --\
— 60 L ]
8
£ 50
E ,.--"'-’ 3.2mm
- 40
30 2.4 mm
20
1.6 mm
10
0 0.8 mim l l | |
Bar -1 0.5 0 0 1 2 3 4 5
PSI -14.5 -7.25 0 0 14.5 29.0 435 58.0 725
Inlet pressure Discharge pressure
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116DV Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

Bore
50 4B MM |,
‘lﬁ‘.--
A0 MM |f—

40
<
._E_‘ | 3.2mm
- 30 7
£ /
o f 24 mm

-l"'w"u '

£ 20
s
o
[T

10 | ] B T —

0.8 mm | \

0 T 0.5 mm | | | y | |
Bar -1 -0.3 0 0 1 2 3 4 5
PSI -14.5 -7.25 0 0 14.5 29.0 43.5 58 725

Inlet pressure Discharge pressure
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116DVP Pumphead

Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

Bore
50
4.8 mm
— 4{] A 4.0 MM p—
=
E
o
‘TJ
-
=
| 2.4 NI
2 20 — =
- L~
L
10 el 1.6 MM .
[ 0.8 mm
0o £ 0:5mm| | | - —
Bar -] -0.5 ] 0 1 z 3 4 5
PSI -14.5 -7.25 0 0 14.5 29.0 43.5 58.0 725
Inlet pressure Discharge pressure

Urmatoarele conditii ar putea influenta debitele realizabile:
¢ Alte tensiuni ale sursei de alimentare
* Alte viscozitati ale fluidului
¢ Alte materiale ale tubului
o Turatii diferite de 100 rot/min

e Un sens orar

Debitele realizabile trebuie determinate Tn sistemul utilizatorului, prin testarea aplicatiei.
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4.9.3 Performante Seria 300

4.9.3.1 Tabelul rezumatului performantelor pentru Seria 300
48 Vcc

Debitele din tabelul de mai jos se bazeaza pe urmatoarele conditii:

e Pompare a apeila 20 °Cintr-o aplicatie cu presiune de 0 bar la admisie si refulare

e Alimentare cu tensiune 48 Vcc

Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului bazat pe turatii de
0,1 rot/min (Min) pana la 410 rot/min (Max)

0,5 mm 0,8 mm 1,6 mm 3,2 mm 4,8 mm 6,4 mm 8,0 mm
Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max
313D 0,003 12,1 0,007 29,1 0,027 1125 0,700 410 0,221 904 0,368 1507 0,500 2050
314D 0,003 12,1 0,006 24,1 0,025 102,55 0,086 352 0,191 784 0,300 1230 0,400 1640
313D2 | 0,003 12,1 0,007 29,1 0,027 1125 0,100 410 0,221 904 0,368 1507
314D2 0,003 12,1 0,006 24,1 0,025 1025 0,086 352 0,191 784 0,300 1230

Consultati curba de performanta, pentru o reprezentare grafica a debitului raportat la
presiunea aplicatiei in anumite conditii.
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4.9.3.2 Curba de performanta pentru Seria 300 48 Vcc

Debitul raportat la presiunea aplicatiei Tn cazul unui cap de pompa 313D sau 314D, in
urmatoarele conditii, este indicat pe curbele de performanta:

Alimentare cu tensiune 48 Vcc
Tub Marprene
Pompare a apeila 20 °C

Sens antiorar

100 rot/min
313D Pumphead
Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise
500
400 |
z
£ 300/ - -
E. "
5 . ! ! ! |
S 200 | ! / . . _
2
-] ! 4 4 + . {
= 3.2
100 |

— 2/ —

— 7 E—
bar -0.60 -0.48 -0.36 -0.24 -0.12 0 0 1 2
PSI -8.67 -6.94 -5.20 -3.47 -1.73 0o 0 14.5 29
Inlet pressure Discharge pressure
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314D Pumphead
Marprene, water, 100 rpm, counter-clockwise

500

8.0
400

=
E 300 o - —— ™
o Ty
E 200! = LE -
8
= | —
100 =" /
— P d 32
T — v 4 —
— ¥ 16 —
bar -0.60 -0.48 -0.36 -0.24 -0.12 00 1 2
PSI -8.67 -6.94 -5.20 -3.47 -1.73 0 0 14.5 29
Inlet pressure Discharge pressure

Urmatoarele conditii ar putea influenta debitele realizabile:
¢ Alte tensiuni ale sursei de alimentare
¢ Un cap de pompa 313D2 sau 314D2
o Alte viscozitati ale fluidului
¢ Alte materiale ale tubului
o Turatii diferite de 100 rot/min

e Unsensorar

Debitele realizabile trebuie determinate Tn sistemul utilizatorului, prin testarea aplicatiei.
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49.4 Performante Seria 400

4.9.4.1 Tabelul rezumatului performantelor pentru Seria 400
48 Vcc

Debitele din tabelul de mai jos se bazeaza pe urmatoarele conditii:

e Pompare a apeila 20 °Cintr-o aplicatie cu presiune de 0 bar la admisie si refulare
» Alimentare cu tensiune 48 Vcc
e Tub Tygon E-3603

Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului bazat pe turatii de
0,1 rot/min (Min) pana la 550 rot/min (Max)

1,6 mm 3,2mm
Min Max Min Max
RXMD 0,025 137 0,091 500

Consultati curba de performanta, pentru o reprezentare grafica a debitului raportat la
presiunea aplicatiei in anumite conditii.
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49.4.2 Curba de performanta pentru Seria 400 48 Vcc

Debitul raportat la presiunea aplicatiei Tn cazul unui cap de pompa RXMD, in urmatoarele
conditii, este indicat pe curbele de performanta:

¢ Alimentare cu tensiune 48 Vcc
e Tub Tygon E-3603

« Pompare a apeila 20 °C

e 200 rot/min

RXMD Pumphead, 1.6 mm Bore
Tygon E-3603, Water, 200 rpm

50 e

40
E Pump
E 30
iy type
E
© — 4 bar
g 6b

=6 bar

E 20
[

10

bar 0 1 2 3 4 5 6 7 8

PSI O 145 290 435 580 725 870 101.5 116.0

Discharge pressure
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RXMD Pumphead, 3.2 mm Bore
Tygon E-3603, Water, 200 rpm

182 ——

145

109 Pump
type

— 4 bar

|
(VW]

Flow rate (mL/min)

36

bar 0 1 2 3 4 5 6
PSI 0 14.5 29.0 43.5 58.0 72.5 87.0

Discharge pressure

Urmatoarele conditii ar putea influenta debitele realizabile:
* Alte tensiuni ale sursei de alimentare
e Presiune de admisie
* Alte viscozitati ale fluidului
* Alte materiale ale tubului
e Turatii diferite de 200 rot/min

Debitele realizabile trebuie determinate Tn sistemul utilizatorului, prin testarea aplicatiei.
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4.9.5 Performante Seria 500

4.9.5.1 Tabelul rezumatului performantelor pentru Seria 500
48 Vcc

Debitele din tabelul de mai jos se bazeaza pe urmatoarele conditii:

e Pompare a apeila 20 °Cintr-o aplicatie cu presiune de 0 bar la admisie si refulare

e Alimentare cu tensiune 48 Vcc

Cap de pompa 520R pentru tuburi continue (grosimea peretelui 1,6 mm) pana la 2 bar (29 PSI)
Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului de la 0,1 rot/min (Min)
pana la 220 rot/min (Max)
0,5mm 0,8 mm 1,6 mm 3,2mm 4,8 mm 6,4 mm 8,0 mm
Material tub = Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max
Pumpsil 0,004 9,5 0,011 24
STA-PURE PCS 0,04 97 0,18 390 0,40 870 0,70 1500 1,10 2400
STA-PURE PFL
Marprene 0,004 9,0 0,011 24
Bioprene 0,004 9,0 0,011 24 0,04 92 0,17 370 0,38 830 0,67 1500 1,10 2300
PureWeld XL | 0,004 9,0
Cap de pompa 520R2 pentru tuburi continue (grosimea peretelui 2,4 mm) pana la 2 bar (29 PSI)

Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului de la 0,1 rot/min (Min)
pana la 220 rot/min (Max)

0,5mm 0,8 mm 1,6 mm 3.2mm 4,8 mm 6,4 mm 8,0 mm 9,6 mm

Material tub | Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max Min Max

Pumpsil 0,004 95 0,011 24

STA-PURE PCS 0,04 97 0,18 390 0,40 870 0,70 1500 1,10 2400 1,60 3500
STA-PURE PFL

Marprene

Bioprene 0,04 92 0,177 370 0,38 830 0,67 1500 1,170 2300 1,50 3300
PureWeld XL
Cap de pompa 520REL pentru elemente LoadSure TL pana la 2 bar (29 PSI)

Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului de la 0,1 rot/min (Min)
pana la 220 rot/min (Max)

3,2mm 6,4 mm 9,6 mm
Element . : .
Min  Max Min  Max Min  Max
LoadSure
Pumpsil
STA-PURE PCS 0,18 | 390 0,70 1500 1,60 1 3500
STA-PURE PFL
Marprene TL
0,17 1 370 0,67 1500 1,50 13300
Bioprene TL
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Cap de pompa 520REM pentru elemente LoadSure TM pana la 4 bar (58 PSI)
Debit (ml/min) in functie de diametrul interior al tubului de la 0,1 rot/min (Min)
pana la 220 rot/min (Max)

3,2mm 6,4 mm
Element . )

Min  Max Min = Max
LoadSure
STA-PURE PCS

0,18 390 0,70 1500
STA-PURE PFL
Marprene TM

0,17 370 0,67 1500

Bioprene TM

Consultati curba de performanta, pentru o reprezentare grafica a debitului raportat la
presiunea aplicatiei Tn anumite conditii.

49.5.2 Curba de performanta pentru Seria 500 48 Vcc

Debitul raportat la presiunea aplicatiei In cazul unui cap de pompa Seria 500, in urmatoarele
conditii, este indicat pe curbele de performanta:

e Alimentare cu tensiune 48 Vcc
e Tub Marprene
e Pompare a apeila 20 °C

e Sens antiorar

e 220 rot/min
520R Pumphead
Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise
000
Inlet pressure Discharge pressure
2500 O

2000 ‘f‘

B
=
T E.4 mm
E 1500
&z
=
= 1000 4.8 mro
= /
A
500 —— Rt
1.6 mm
O
Bar -1 0.5 oo 0.5 1 1 2
P5I-14.5 -7 25 oo 725 14.5 2175 20
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Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise

4000

388 88§ ¢

Flow rate (mL/min}

Ln
=)
=)

]
Bar

4000
3500

3000

Flow rate (mL/min}
n 5
B B B

=
8

500

1]
Bar

520R2 Pumphead

Inlet pm:m.rre Discharge pressure
BB mm
/ 2.0 mm
6.4 mm
-
; BT
/ 32 m
I
1.6 mimmy
-1 0.5 oo 0.5 1 1.5 2
P5I-145 725 oo 725 145 2175 29
520REL Pumphead
Marprene, water, 220 rpm, counter-cloclowise
Inlet pressure Discharge pressure
&4 mm
rfﬂ___—-l-—_
: 1 ERSL e
-1 0.5 oo 0.5 1 1.5 2
P5I-145 725 a0 725 145 2175 29
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520REM Pumphead

Marprene, water, 220 rpm, counter-clockwise

znm T T T T
Inlet pressure Discharge pressure
B4 mm
1500
E
=
2z /
E 1000
-4
2
2
]
= 500 32T
1]
Bar -1

[y
e
-
(]
Ll
B

.5
P5I-145 -7325

Urmatoarele conditii ar putea influenta debitele realizabile:
¢ Alte tensiuni ale sursei de alimentare
* Alte viscozitati ale fluidului
¢ Alte materiale ale tubului
o Turatii diferite de 220 rot/min

e Un sens orar

Debitele realizabile trebuie determinate Tn sistemul utilizatorului, prin testarea aplicatiei.
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4.9.6 Specificatii fizice

4.9.6.1 Conditii de mediu si functionare

Nume Specificatie
Domeniu de temperatura ambianta 5°Cpanala40°C (41 °F panala 104 °F)
80 % pana la 31 °C (88 °F), scazand

Umiditate (fara condensare) liniar la 50% la 40°C (104°F)

Altitudine maxima 2.000 m (6.560 ft)
Gradul de poluare al mediului vizat 2
Locatie Spatii interioare

4.9.6.2 Clasa de protectie

Modelele DriveSure seria 100, 300 si 500 sunt capabile sa treaca un test de clasa IP66, atunci
cand sunt montate intr-o incintd adecvata. In conditii izolate, aceste modele nu sunt
clasificate intr-o clasa de protectie (IP).

Modelele 400 DriveSure RXMD din seria 400 necesita masuri suplimentare pentru obtinerea
unei clasificari IP.

Pentru informatii suplimentare, contactati reprezentantul dvs. Watson-Marlow.

49.6.3 Zgomot

Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
Zgomot <60 dB(A)la1m <60 dB(A)la1m <70 dB(A)la1m <65dB(A)la1m

49.6.4 Grosimea panoului

Placa de montaj si bolturile de fixare au fost proiectate pentru urmatoarea grosime a
panoului:

Unitate
mm in
Grosime minima panou 1,5 0,059
Grosime maxima panou 3,0 0,118

Aceasta pentru a asigura etansarea Intre placa de montaj si panou. Panourile cu dimensiuni
diferite trebuie evaluate n privinta montajului si etansarii generale, precum lungimea
boltului si dimensiunea/suportul placii de montaj.
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4.9.6.5 Dimensiuni: Seria 100

Dimensiunile produsului sunt prezentate Tn imaginea si tabelul de mai jos:

mm in mm in mm in mm in mm in mm in

73 2,87 74 2,91 98 3,85 128 5,04 73 2,87 89 3,50
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4.9.6.6 Dimensiuni: Seria 300

Seria 300 este disponibila in doua lungimi ale motorului, conform celor indicate mai jos:

Motor

Motor pas cu pas NEMA
24 standard

Motor pas cu pas NEMA
24 cu cuplu inalt

Reprezentare cod produs

A

C

Dimensiunile produsului sunt prezentate Tn imaginea si tabelul de mai jos:

: D) ]

Motor

Motor pas cu pas NEMA 24 standard
Motor pas cu pas NEMA 24 cu cuplu Tnalt

A B C D E F

mm in mm in mm in mm in mm in mm in

160 6,30 92 3,62
101 13,98 93 3,68 128 5,04 103 4,06
190 7,48 123 4,82
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4.9.6.7 Dimensiuni: Seria 400

WATSON
MARLOW

Dimensiunile produsului sunt prezentate Tn imaginea si tabelul de mai jos:

A B C D E F
mm in mm in mm in mm in mm in mm in

114 4,49 114 4,49 167 6,57 142 5,39 96 3,78 97 3,82
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4.9.6.8 Dimensiuni: Seria 500

Dimensiunile produsului sunt prezentate Tn imaginea si tabelul de mai jos:

>
w
(@]

mm in mm in mm

212 8,35 150 5,91 132 5,20 318

mm in

12,52 260 | 10,24 161 6,34 157 6,18
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4.9.6.9 Masa: Seria 100

cu cabluride 1 m’ cu cabluride3m !

kg Ibs kg Ibs
Doar actionare (toate modelele) 0,6 1,323 0,7 1,543
Pompa completa (toate modelele) 0,8 1,764 0,9 1,984

. Pe ldnga cablul de alimentare, un model ADC este livrat si cu un cablu de
NOTA 1 comanda de aceeasi lungime. Modelele En si Pn nu sunt livrate cu un cablu

de comanda.

4.9.6.10 Masa: Seria 300

Modele cu: Motor pas cu pas NEMA 24 standard

cu cabluride 1 m’ cu cabluride3m !

kg Ibs kg Ibs
Doar actionare (toate modelele) 1,3 2,866 1,4 3,086
Pompa completa (toate modelele) 1,7 3,748 1,8 3,968

Modele cu: Motor pas cu pas NEMA 24 cu cuplu Tnalt

cu cabluride 1 m! cu cabluride3m '

kg Ibs kg Ibs
Doar actionare (toate modelele) 1,9 4,189 2,0 4,409
Pompa completa (toate modelele) 23 5,071 2,4 5,291

. Pe langa cablul de alimentare, un model ADC este livrat si cu un cablu de
NOTA 1 comanda de aceeasi lungime. Modelele En si Pn nu sunt livrate cu un cablu

de comanda.
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4.9.6.11 Masa: Seria 400

cu cabluride 1 m’

kg Ibs
Doar actionare (toate modelele) 1,1 2,425
Pompa completa (toate modelele) 1,8 3,968

cu cabluride3m!

kg Ibs
1,2 2,646
1,9 4,189

Pe ldnga cablul de alimentare, un model ADC este livrat si cu un cablu de

NOTA 1 comanda de aceeasi lungime. Modelele En si Pn nu sunt livrate cu un cablu

de comanda.

4.9.6.12 Masa: Seria 500

cu cabluride 1 m’

kg Ibs
Doar actionare (toate modelele) 1,7 3,748
Pompa completa (toate modelele) 2,9 6,393

cu cabluride3m '

kg Ibs
1,8 3,968
3,0 6,614

Pe ldnga cablul de alimentare, un model ADC este livrat si cu un cablu de

NOTA 1 comanda de aceeasi lungime. Modelele En si Pn nu sunt livrate cu un cablu

de comanda.
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49.7 Specificatii alimentare electrica

Specificatiile alimentarii electrice sunt prezentate in tabelul de mai jos.

Parametru
Min
Domeniul maxim absolut al tensiunii de 0
intrare
Domeniul functional al tensiunii de 108
intrare '
Domeniul recomandat al tensiunii de 12

intrare
Puterea nominala

Categoria de supratensiune

Limite

Nom

24

Max

60

52,8

48

75

Unitati Comentariu

Vcc

12V +£10 % pana la 48
V110 %

Vcc

Vcc

Tensiunile care depasesc ,domeniul maxim absolut al tensiunii de intrare” (0 Vcc pana la 60 Vcc) pot

conduce la avarierea permanenta a dispozitivului. Nu alimentati dispozitivul cu tensiuni in afara
acestui domeniu.
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5 Depozitare

5.1 Conditii de depozitare

O pompa sau un tub DriveSure trebuie depozitate Tn conformitate cu indicatiile din acest
tabel:

Nume Specificatie

Domeniu de temperatura
ambianta
Umiditate (fara condensare) 80 % pana la 31 °C (88 °F), scazand liniar la 50% la 40°C (104°F)

-20°Cpéanala 70 °C (-4 °F pana la 158 °F)

Conditii Ferit de lumina solara directa

Locatie Spatii interioare

5.2 Durata de depozitare a tuburilor si
elementelor de la data fabricatiei

Produs Durata de depozitare '
Pumpsil 5 ani
Marprene 5 ani
Bioprene 5 ani
PureWeld XL 5 ani
STA-PURE PCS 4 ani
STA-PURE PFL 4 ani

Durata de depozitare este inclusa in data limita de utilizare indicata (in
ordinea inversa a datei) pe eticheta aplicata pe ambalajul produsului.

- oy T i

NOTA 1 - XHER | gop |
2% 913.A048.016 |

|1 LT T T e ey

EEh T
=z Lot Not [IIIIIAMITININ © © ™ Jaueroorcs
230904400550

48 16 15

Mate i g
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6 Despachetare

6.1 Componente incluse in livrare

Pompa este livrata cu urmatoarele articole:
e Pompal

e Cablu de alimentare

e Cablu de comanda (doar la DriveSure ADC)2

e Brosura cu informatii privind siguranta (cu link catre aceste instructiuni)

Bolturi de montare a pompei

Pompele Seria 300, Seria 400 si Seria 500 sunt livrate cu capul pompei
NOTA 1 montat pe unitatea de actionare. Din motive de instalare, pompele
Seria 100 sunt livrate cu capul pompei, placa de montaj si unitatea de
actionare neasamblate.

. Un cablu de comanda este livrat numai cu o pompa DriveSureADC.
NOTA 2 Cablurile de comanda EtherNet/IP si PROFINET sunt disponibile ca
accesorii optionale.

6.2 Despachetarea, inspectarea si
eliminarea ambalajelor

1. Indepértati cu grija toate componentele din ambalaj.

2. Verificati data toate componentele sunt prezente.

3. Inspectati componentele pentru a verificati daca nu au suferit deteriorari in timpul

transportului.

4. Daca anumite componente lipsesc sau prezinta deteriorari, contactati imediat
reprezentanta dvs. Watson-Marlow.

5. Eliminati ambalajul de carton in conformitate cu procedurile in vigoare pe plan

local.
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7  Sumarul capitolelor privind
instalarea

7.1  Succesiunea capitolelor privind
instalarea

Instalarea este prezentata in urmatoarea succesiune:
1. Instalare - Capitolul 1: Caracteristici fizice (See page 52)
2. Instalare - Capitolul 2: Alimentare electrica(See page 73)

3. Instalare - Vedere de ansamblu capitolul 3: Comanda de la distanta(See page 77)
Capitolul Comanda de la distanta este impartit in urmatoarele capitole:

o Instalare - Subcapitolul 3A;: Comanda de la distanta: DriveSure ADC (See page
78)

o Instalare - Subcapitolul 3B: Comanda de la distanta: DriveSure En (See page 85)
o Instalare - Subcapitolul 3B: Comanda de la distanta: DriveSure Pn (See page 97)
4. Instalare - Capitolul 4: Comanda locala (See page 110)
° Senzor de capac deschis integrat
°o Comutator de amorsare
5. Instalare - Capitolul 5: Linie de distributie(See page 116)

Urmatii pasii de instalare In succesiunea specifica indicata mai sus - instructiunile au fost
redactate in ordinea de mai sus pentru a reduce la minimum pericolele specifice.

7.2  Structura capitolelor privind
instalarea

Fiecare capitol privind instalarea este impartit in doua parti principale prezentate in
succesiunea de mai jos, astfel Incat capitolul cu cerinte sa fie plasat Thaintea capitolului cu
procedurile de instalare.

1. Partea 1: Capitolul Cerinte privind instalarea, specificatii si informatii

2. Partea 2: Capitolul Proceduri de instalare
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8 Instalare - Capitolul 1:
Caracteristici fizice

8.1 Partea 1: Cerinte privind instalarea,
specificatii si instalare

8.1.1 Mod de instalare prevazut

Pompa este proiectata pentru a fi instalata pe un panou, pentru a separa mediul capului
pompei de cel al unitatii de actionare. Panoul este reprezentat de chenarul rosu in imaginea
de mai jos.
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8.1.1.1 Grosimea panoului

Placa de montaj si bolturile de fixare au fost proiectate pentru urmatoarea grosime a
panoului:

Unitate
mm in
Grosime minima panou 1,5 0,059
Grosime maxima panou 3,0 0,118

Aceasta pentru a asigura etansarea Intre placa de montaj si panou. Panourile cu dimensiuni
diferite trebuie evaluate Tn privinta montajului si etansarii generale, precum lungimea
boltului si dimensiunea/suportul placii de montaj.

8.1.1.2 Caracteristicile suprafetei

Panoul pe care va fi montata pompa trebuie sa fie:
* rigid
e plan
e compatibil chimic cu fluidul pompat
e capabil sa suporte greutatea produsului inclusiv a Tntregii linii de fluid

e protejat contra vibratiilor excesive

8.1.2 Mediul de utilizare prevazut

Nume Specificatie
Domeniu de temperatura ambianta 5°C pana la 40 °C (41 °F pana la 104 °F)
Umiditate (fara condensare) 80 % pana la 31 °C (88 °F), scazand liniar la 50% la 40°C (104°F)
Altitudine maxima 2.000 m (6.560 ft)
Gradul de poluare al mediului vizat 2
Locatie Spatii interioare

8.1.2.1 Clasa de protectie

Modelele DriveSure seria 100, 300 si 500 sunt capabile sa treaca un test de clasa IP66, atunci
cand sunt montate intr-o incintd adecvata. In conditii izolate, aceste modele nu sunt
clasificate intr-o clasa de protectie (IP).

Modelele 400 DriveSure RXMD din seria 400 necesita masuri suplimentare pentru obtinerea
unei clasificari IP.

Pentru informatii suplimentare, contactati reprezentantul dvs. Watson-Marlow.
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8.1.3 Zona din jurul produsului

8.1.3.1

Este necesar urmatorul spatiu minim:

Vedere de sus
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Spatiul minim pentru Seria 100

Vedere din lateral
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Spatiu liber
Dimensiune minim Comentariu
mm in
D 175 689 Pentru instalarea actionarii, conexiunilor prin cablu si protejarea razei
' de indoire a cablului
D2 100 3,94 Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/liniei de fluid
D3 300 11,81 Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/liniei de fluid
D4 500 19,69 |Pentru instalarea siinlocuirea tuburilor din capul pompei
Pentru a permite deschiderea capacului capului de pompa si instalarea
D5 100 3,94 | pompei prin decupajul panoului, prin rotirea sau inclinarea pompei
dupa caz
Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
D6 100 3,94

rotirea sau inclinarea pompei dupa caz

Poate fi necesara extinderea acestor dimensiuni minime intr-o instalatie a utilizatorului,

pentru:

e asigurarea unui spatiu suficient pentru conectarea unui cablu USB

e consultarea LED-urilor de stare de pe controler si porturile de conectare

» accesarea etichetelor actionarii (adresa MAC etc.)

e prevenirea depasirii domeniului de temperatura ambianta si umiditate a actionarii

 instalarea unor produse non-Watson-Marlow (cabluri de comanda etc.)
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8.1.3.2 Spatiul minim pentru Seria 300

Este necesar urmatorul spatiu minim:

Vedere de sus
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Spatiu liber
Dimensiune minim Comentariu
mm in
D 175 689 Pentru instalarea actionarii, conexiunilor prin cablu si protejarea razei
' de indoire a cablului
D2 100 3,94 Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/liniei de fluid
D3 300 11,81 Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/liniei de fluid
D4 500 19,69 |Pentru instalarea siinlocuirea tuburilor din capul pompei
Pentru a permite deschiderea capacului capului de pompa si instalarea
D5 100 3,94 | pompei prin decupajul panoului, prin rotirea sau inclinarea pompei
dupa caz
Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
D6 100 3,94

rotirea sau inclinarea pompei dupa caz

Poate fi necesara extinderea acestor dimensiuni minime intr-o instalatie a utilizatorului,

pentru:

e asigurarea unui spatiu suficient pentru conectarea unui cablu USB

e accesarea actionarii pentru consultarea LED-urilor de pe controler si porturile de

conectare

» accesarea etichetelor actionarii (adresa MAC etc.)

e prevenirea depasirii domeniului de temperatura ambianta si umiditate a actionarii

 instalarea unor produse non-Watson-Marlow (cabluri de comanda etc.)
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8.1.3.3 Spatiul minim pentru Seria 400

Este necesar urmatorul spatiu minim prezentat in tabelul de mai jos:

Vedere de sus Vedere din lateral
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Spatiu liber
Dimensiune minim Comentariu
mm in
D 175 6.89 Pentru instalarea actionarii, conexiunilor prin cablu si protejarea razei
' de indoire a cablului
D2 100 3,94 Pentru a permite deschiderea capacului capului pompei
Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/elementelor
D3 300 11,81 . )
liniei de fluid
D4 500 19,69 Pentru instalarea si inlocuirea tuburilor/elementelor din capul pompei
D5 100 394 Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
' rotirea sau inclinarea pompei dupa caz
Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
D6 100 3,94

rotirea sau inclinarea pompei dupa caz
Poate fi necesara extinderea acestor dimensiuni minime intr-o instalatie a utilizatorului,
pentru:
e asigurarea unui spatiu suficient pentru conectarea unui cablu USB
e consultarea LED-urilor de stare de pe controler si porturile de conectare
e accesarea etichetelor actionarii (adresa MAC etc.)
e prevenirea depasirii domeniului de temperatura ambianta si umiditate a actionarii

e instalarea unor produse non-Watson-Marlow (cabluri de comanda etc.)

8 Instalare - Capitolul 1: Caracteristici fizice 56



8.1.3.4 Spatiul minim pentru Seria 500

Este necesar urmatorul spatiu minim:

Vedere de sus Vedere din lateral
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Spatiu liber
Dimensiune minim Comentariu
mm in
Pentru instalarea actionarii, conexiunilor prin cablu si protejarea razei
D1 200 7,87 N . .
de indoire a cablului
D2 100 3,94 Pentru a permite deschiderea capacului capului pompei
Pentru instalarea sau inlocuirea conexiunilor tuburilor/elementelor
D3 300 11,81 . )
liniei de fluid
D4 500 19,69 Pentru instalarea si inlocuirea tuburilor/elementelor din capul pompei
DS 100 394 Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
' rotirea sau inclinarea pompei dupa caz
Pentru a permite instalarea pompei prin deschizatura panoului, prin
D6 100 3,94 P pomperp P P

rotirea sau inclinarea pompei dupa caz

Poate fi necesara extinderea acestor dimensiuni minime intr-o instalatie a utilizatorului,
pentru:

e asigurarea unui spatiu suficient pentru conectarea unui cablu USB

e consultarea LED-urilor de stare de pe controler si porturile de conectare

e accesarea etichetelor actionarii (adresa MAC etc.)

e prevenirea depasirii domeniului de temperatura ambianta si umiditate a actionarii

¢ instalarea unor produse non-Watson-Marlow (cabluri de comanda etc.)
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8.1.3.5 Accesul pentru inspectie

Pompa trebuie astfel instalata incat sa permita accesul pentru eventuale inspectii sau
executarea altor instalari de catre alte persoane responsabile inaintea exploatarii:

e Cablu de alimentare

e Cablu de comanda

e Cablul senzorului de capac deschis integrat
o Comutator de amorsare

e Conexiune USB

e LED-uri de stare
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8.1.4 Dimensiunile panoului de montaj (Seria 100)

8.1.4.1 Gauri pentru bolturile de montare (Seria 100)

Gaurile pentru bolturile de montare trebuie realizate in panou Thainte de instalarea pompei
folosind dimensiunile de mai jos:
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Unitate

Dimensiune mm in

A 48 1,89

B 24 0,94

A 5 0,20
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8.1.4.2 Dimensiunile decupajului panoului pentru (Seria 100)

Dimensiunile necesare ale decupajului sunt prezentate Tn imaginea de mai jos. Cele 8 gauri

de la intersectiile intre C si D (¥2) sunt previzute pentru a va ajuta la tiierea manuala a
decupajului.
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Dimensiune mm in
C 49 1,93
D 21 0,83
E 10,5 0,413
F 24,5 0,965
G 27,5 1,08
H 55 2,17
I 55,25 2,1752
(9] 6 0,24
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8.1.5 Dimensiunile panoului de montaj (Seria 300)

8.1.5.1 Gauri pentru bolturile de montare (Seria 300)

Gaurile pentru bolturile de montare trebuie realizate in panou inainte de instalarea pompei,
folosind dimensiunile de mai jos:
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Unitate
Dimensiune mm in
A 69,6 2,740
B 34,8 1,370
C 69,6 2,740
D 34,8 1,370
ﬂ 5 0,20
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8.1.5.2 Dimensiunile decupajului panoului pentru (Seria 300)

Dimensiunile necesare ale decupajului sunt prezentate Tn imaginea de mai jos. Cele 8 gauri

de la intersectiile intre E si F () sunt prevazute pentru a va ajuta la tdierea manuald a
decupajului.
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Dimensiune mm in
E 68 2,68
F 46 1,81
G 34 1,34
H 23 0,91
I 37 1,46
J 74 2,91
n 6 0,24
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8.1.6 Dimensiunile panoului de montaj (Seria 400)

8.1.6.1 Gauri pentru bolturile de montare (Seria 400)

Gaurile pentru bolturile de montare trebuie realizate in panou inainte de instalarea pompei,
folosind dimensiunile de mai jos:
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Dimensiune mm in
A 98 3,83
B 49 1,93
C 98 3,83
D 49 1,93
A 4,5 0,177
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8.1.6.2 Dimensiunile decupajului panoului (seria 400)

Dimensiunile necesare ale decupajului sunt prezentate Tn imaginea de mai jos. Cele 4 gauri

de la intersectiile intre E si F (1) sunt prevazute pentru a va ajuta la tdierea manuala a
decupajului.

- G =
P = =
i‘ _
: 4% @ 0
I
: i 1
i ’ t 0
i H || F
i ) Y
: G E
!
i
i
; ' }ooeee]
: e ——
I F
\ = E = :
5 7
l“- e h S b W W R S U S N S R W WM R MmN R F MR R R M § EE— § M F ME— S R S — f‘
Unitate
Dimensiune mm in
E 86 3,39
F 43 1,69
G 94 3,70
H 47 1,85
L] 4 0,16
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8.1.7 Dimensiunile panoului de montaj (Seria 500)

8.1.7.1 Gaurile pentru bolturile de montare si stifturile de
aliniere (Seria 500)

Pe langa gaurile pentru bolturile de montare, Seria 500 necesita gauri pentru stifturile de
aliniere ale placii de montaj. Aceste gduri trebuie realizate in panou inainte de instalarea
pompei, folosind dimensiunile de mai jos:
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Dimensiune mm in
A 100 3,94
B 80 3,15
C 50 1,97
D 40 1,57
A 5 0,20
&) 4 0,16
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8.1.7.2 Dimensiunile decupajului panoului (Seria 500)

Dimensiunile necesare ale decupajului sunt prezentate Tn imaginea de mai jos. Cele 8 gauri

de la intersectiile intre E si F (1) sunt prevazute pentru a va ajuta la tdierea manuala a
decupajului.
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Dimensiune mm in
106 4,17
F 28 1,10
G 53 2,09
H 14 0,55
I 101 3,98
0 6 0,24
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8.1.8 Unelte speciale necesare pentru procedurile
de instalare din capitol

Pentru a parcurge procedurile de instalare din acest capitol, sunt necesare urmatoarele
unelte:

Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
Cheie dinamometrica Cheie dinamometrica Cheie dinamometrica Cheie dinamometrica
adecvatd pentru 4,6 Nm adecvatd pentru 4,6 Nm adecvatd pentru 4,6 Nm adecvatd pentru 5,5 Nm
Biti Torx T15 si T20 tata Bit Torx T25 tata Bit Torx T25 tata
Surubelnita cu cap plat Surubelnita cu cap plat
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8.2 Partea 2: Capitolul Proceduri de
instalare

8.2.1 Lista de verificari premergatoare instalarii

Parcurgeti urmatoarea lista de verificdri premergatoare instalarii, inainte de a parcurge
procedura de instalare de mai jos, pentru a va asigura ca:

» au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol

e panoul de montaj este pregatit (decupaj, gauri pentru montarea pompei, gauri
pentru stifturile de aliniere)

e cele 4 bolturi cu cap pentru montarea actionarii (livrate cu Tmpreuna pompa) sunt la
indemana

e actionarea nu este conectata la alimentarea electrica, cablurile de comanda sau linia
de fluid. Instalarea acestor articole este prezentata in capitolele urmatoare.

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.

8.2.2 Procedura: Montarea pompei

Seria 100 si Seria 300, Seria 400 si Seria 500 se monteaza diferit.

» Seria 100 se monteaza pe componente, montand placa de montaj a capului pompei
in decupaj, urmata de actionare si capul pompei in pasi separati.

e Seria 300, Seria 400 si Seria 500 se monteaza prin trecerea capatului dinspre
actionare al pompei prin decupajul panoului, cu capul pompei preinstalat pe pompa
in timpul productiei Watson-Marlow.
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8.2.2.1 Montarea pentru Seria 100

1. Parcurgeti capitolul cu lista de verificari premergatoare instalarii.

2. Atasati suportul la panou cu cele 4 bolturi ale placii de montaj.

3. Verificati cablul senzorului de capac deschis integrat, ca sa nu se intepeneasca sau
sa nu atinga muchia decupajului.

Stréngetiin cruce cele 4 bolturi ale placii de montaj cu 4,6 Nm.

5. Atasati actionarea la placa de montaj folosind cele 4 bolturi pentru montarea
actionarii.

6. Strangetiin cruce cele 4 bolturi pentru montarea actionarii cu 4,6 Nm.

7. Atasati capul pompei la placa de montaj folosind cele 2 bolturi pentru montarea
capului pompei.

8. Strangeti cele 2 bolturi pentru montarea capului pompei cu 4,6 Nm.

9. Conectati cablul senzorului de capac deschis integrat in capul pompei la spatele
controlerului.
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8.2.2.2 Montarea pentru Seria 300

1. Parcurgeti capitolul cu lista de verificari premergatoare instalarii.

2. Treceti capatul dinspre controler al pompei prin decupajul panoului, padna cand
placa de montaj a capului pompei se sprijina pe panou.

3. Strangeti cu mana cele 4 bolturi de montare.

4. Verificati cablul senzorului de capac deschis integrat, ca sa nu se intepeneasca sau
sa nu atinga muchia decupajului.

5. Strangetiin cruce cele 4 bolturi de montare cu 4,6 Nm.

6. Verificati ca placa de montaj sa fie presata uniform pe panou pe partea capului
pompei, fara interstitiu vizibil.
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8.2.2.3 Montarea pentru Seria 400

1. Parcurgeti capitolul cu lista de verificari premergatoare instalarii.

2. Treceti capatul dinspre controler al pompei prin decupajul panoului, padna cand
placa de montaj a capului pompei se sprijina pe panou.

3. Strangeti cu mana cele 4 bolturi de montare.

4. Verificati cablul senzorului de capac deschis integrat, ca sa nu se intepeneasca sau
sa nu atinga muchia decupajului.

5. Strangetiin cruce cele 4 bolturi de montare cu 4,6 Nm.

6. Verificati ca placa de montaj sa fie presata pe panou pe partea capului pompei, fara
interstitiu vizibil.
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8.2.2.4 Montarea pentru Seria 500

1. Parcurgeti capitolul cu lista de verificari premergatoare instalarii.

2. Treceti capatul dinspre controler al pompei prin decupajul panoului, padna cand
capul pompei se angreneaza in gaurile realizate anterior pentru stifturile de
aliniere.

3. Strangeti cu mana cele 4 bolturi de montare.

4. Verificati cablul senzorului de capac deschis integrat, ca sa nu se intepeneasca sau
sa nu atinga muchia decupajului.

5. Strangetiin cruce cele 4 bolturi de montare cu 5,5 Nm

6. Verificati ca placa de montaj sa fie presata uniform pe panou pe partea capului
pompei, fara interstitiu vizibil.
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9.1

9.1.1

Instalare - Capitolul 2:
Alimentare electrica

Partea 1: Capitolul Cerinte privind

instalarea, specificatii si informatii

1 4

Cerinte privind sursa de alimentare electrica

Pompa necesita o alimentare electrica cu curent continuu (c.c.) cu urmatoarele specificatii:

Limite

Parametru Unitati Comentariu

Min Nom Max
Domeniul maxim absolut al tensiunii de intrare 0 60 Vcc
. . A . 12V+10% pana la
Domeniul functional al tensiunii de intrare 10,8 52,8 Vece
48 V+10%
Domeniul recomandat al tensiunii de intrare 12 24 48 Ve
Puterea nominala 75 W
Categoria de supratensiune I

Tensiunile care depasesc ,domeniul maxim absolut al tensiunii de intrare” (0 pana la 60

Vcc) pot conduce la avarierea permanenta a dispozitivului. Nu alimentati dispozitivul cu
tensiuni in afara acestui domeniu.
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9.1.1.1 Specificatiile cablului de alimentare

Pompa este livrata cu un cablu de alimentare cu urmatoarele specificatii:

Articol Specificatie
Lungime 1 m (3,28 ft) sau 3,0 m (9,84 ft)

2 miezuri ecranate rosu/negru 22 AWG 300 V VW-1 ALPHA WIRE 2402C SLO0O5 UL STYLE
Conductoare

2092
Conexiune . . NN
(spre Conector de alimentare spre controler instalat pe cablu, cu conductor negru in stanga

entru c.c. negativ (-) si conductor rosu in dreapta pentru c.c. pozitiv (+
controler) p g (-) s S ptap p (+)

9.1.1.2 Conductoarele cablului de alimentare: Polaritate
Controlerul nu dispune de protectie la inversarea polaritatii. Conductorul negru al cablului de
alimentare Watson-Marlow trebuie conectat numai la tensiune de c.c. negativa (-).

Cablul de alimentare Watson-Marlow este conceput pentru a fi conectat la controler dupa
cum se vede mai jos:

DC - || DC+ |
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9.1.2

9.1.2.1

Dispozitive externe

Protectie la supracurent

Pompa DriveSure dispune de un control complet prin software asupra unui motor de
actionare robust pentru detectarea automata a situatiilor de suprasarcina sau
supratemperatura si oprirea In siguranta pompei.

Este necesara o siguranta externa cu urmatoarele specificatii:

-

Alimentare electrica

Siguranta

Suport siguranta

A

250V

T3,15 AH 250V

UL: JDYX/JDYX2
IEC 60127

Numar de
control categorie
UL: IYXV/IYXV2,
IEC 60695-11-10
min
inflamabilitate V-
1

Componenta < .
de protectie | 12pand | 25panla 48 Aprobari Comentariu
la 24 Vcc Vcc
Numar de .
.| T=temporizare
TSAH control categorie

H = capacitate
inalta de rupere

9.1.2.2 Protectie contra socurilor de curent la anclansare

Pompa nu este proiectata pentru a permite conectarea unui cablu de alimentare aflat sub
tensiune la pompa DriveSure. Aceasta restrictie este valabila si pentru o sursa de tensiune de

C.C. conectata printr-

un releu.

Aveti in vedere includerea in proiectul dvs. a unei protectii contra socurilor de curent la
anclansare, daca este necesar un intrerupator activ.

9.1.2.3 Deconectarea electrica

Produsul nu dispune de un dispozitiv de deconectare a alimentarii externe. Un dispozitiv de

deconectare a alimentarii electrice trebuie:

e sa fie inclus in circuitul sursei de alimentare electrica

» sa fie usor accesibil

» sa fie marcat ca dispozitiv de deconectare a echipamentului

e sa prezinte valoare nominalad adecvata specificatiei tensiunii
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9.2 Partea 2: Capitolul Proceduri de
instalare

9.2.1 Siguranta: Ciclurile de pornire/oprire

Pornire si oprirea curenta a pompei trebuie realizate prin semnale de comanda. Nu folositi
alimentarea electrica drept metoda de pornire si oprire curentd a pompei; metoda de oprire
a pompei de la alimentarea electrica este rezervata exclusiv pentru situatii de urgenta.

9.2.2 Lista de verificari premergatoare instalarii

nainte de instalarea alimentérii electrice, efectuati urméatoarele verificiri premergatoare
instalarii pentru a va asigura ca:

¢ pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolul 1 (See page
52)

* au fost Indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol. (See page 73)
¢ capacul capului pompei este inchis

¢ cablul de alimentare este intact

¢ cablul senzorului de capac deschis integrat este intact

¢ linia de fluid catre pompa nu a fost inca instalata. (See page 116)

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.

9.2.3 Procedura: Conectarea la alimentarea cu c.c.

Parcurgeti capitolul cu lista de verificari premergatoare instalarii
Deconectati sursa de tensiune

Apasati clema de blocare de pe conectorul cablului de alimentare
Introduceti conectorul cablului de alimentare in controler
Eliberati clema de blocare

Verificati conectarea ferma a cablului de alimentare la controler

No ok wWwh =

Porniti sursa de tensiune

Porniti sursa de tensiune numai dupa ce cablul a fost conectat ferm - nu conectati cablul

de alimentare aflat sub tensiune la o pompa DriveSure, deoarece puteti avaria circuitele
interne alimentate cu tensiunea aplicata.
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10 Instalare - Vedere de
ansamblu capitolul 3:
Comanda de la distanta

In capitolul Comanda de la distant3, parcurgeti subcapitolul corespunzator modelului dvs.:
e Subcapitolul 3A: Comanda de la distanta: DriveSure ADC (See page 78)
e Subcapitolul 3B: Comanda de la distanta: DriveSure En (See page 85)
e Subcapitolul 3C: Comanda de la distanta: DriveSure Pn (See page 97)
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11 Instalare - Subcapitolul 3A:
Comanda de la distanta:
DriveSure ADC

Acest subcapitol detaliaza comanda de la distanta a unei pompe DriveSureADC.

11.1 Partea 1: Subcapitolul Cerinte privind
instalarea, specificatii si informatii

11.1.1 Specificatiile conexiunii si cablului

Articol Informatii

Locatia conexiunii
de comanda

Conexiune la _ .
Molex MAMA, 8 conductoare, cod piesa 43045-0813

controler
Specificatiile Carcasd Molex TATA, 8 conductoare, cod piesa 43025-0800, 8 MIEZURI ECRANATE, 24AWG

cablului 300V VW-1 ALPHA WIRE 1218C SL0O05, UL STYLE 2576

Q

Ordinea pinilor
conectorului
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11.1.2 Izolarea galvanica

Tensiunea de intrare de 0 V este conectata intern la conexiunea de 0 V a conectorului
comenzii analogice de si la conexiunea de 0 V a portului USB-C. Evitati buclele de
impamantare (0 V) accidentale, atunci cand conectati controlere sau alte echipamente. Aveti
in vedere o izolare galvanica, daca este necesar.
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11.1.3 Intrari si iesiri: Vedere de ansamblu

v

Urmatoarele interfete utilizator sunt prevazute pentru a permite utilizatorului sa controleze
functionarea pompei cu indicare limitata a starii.

Numar Parametru i Intrare sau ) Culoare conductor cablu
A Tip . Comentariu .
pin semnal Iesire de comanda

Colector . Tipul defectiunii! nu este

1 DEFECTIUNE . Iesire . Negru
deschis semnalizat
Colector )

2 TAHOMETRU . Iesire Maro
deschis

Configuratie determinata,

implicita
SENS DE o
3 Digital Intrare Rosu
ROTATIE 0=CW
1=CCW
Configuratie determinata, Portocaliu
implicita
4 FRANA/PORNIRE  Digital Intrare
0 = stop
1= pornit
5 0-10V Analogic Intrare Galben
6 4-20 mA Analogic Intrare Verde
7 Semnal GND Albastru
8 FRECVENTA Digital Intrare Configuratie determinata Violet

Exista 14 tipuri de defectiuni, indicate prin numarul de aprinderi ale LED-
NOTA 1 ului de stare (See page 82). Iesirea de defectiune nu semnaleaza tipul
defectiunii, ci doar faptul ca exista o defectiune. Tipul defectiunii poate fi
determinat prin conectarea la software-ul pentru PC WM Connect.
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11.1.4 Intrare si iesire: Limite

v ]

Nu depadsiti limitele de intrare si iesire indicate in tabelul de mai jos:

. Limite . .
Parametru Simbol Unitati Comentariu
Min  Nom Max
Tensiune intrare digitala High VDy 10,4 30 \Y IEC61131-2 Tip 3
Tensiune intrare digitala Low VDy 0 9,2 “
Tensiune max. abs. intrare digitala |  VD;, -60 60 \Y Nefunctional
Limita curent intrare digitala ID;, 2,25 mA IEC61131-2 Tip 3
< s Fi
Frecventa digitala n 2 2000 Hz
Domeniu masurare intrare 4-20 Iin
0 25 mA
mA
. 1A, Limitat intern la tensiunea
Curent max. abs. intrare 4-20 mA -0,01 33 mA
max.
Intrare 4-20 mA, tensiune abs. Iaj, o
-36 36 \ Vezi mai sus

max.
Rezistenta intrare 4-20 mA R, 150 | 200 Q Rez. detectare 150R
Domeniu masurare intrare 0-10V Vin 0 10,56 \Y
Intrare 0-10V, tensiune max. abs. VA, -36 36 \%
Rezistenta intrare 0-10V RViy 20 KQ
Intrare analogica Eroare temp. TCa +0,04 %/C
Curent colector deschis IL 1 A Sarcing rezistiva
Tensiune colector deschis VoH 24 36 Vec 60V max. abs.
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11.1.5 LED de stare (controler integrat)

Controlerul dispune de un indicator LED, care indica starea si erorile.

Indicatiile LED-ului de stare sunt explicate mai jos:

Culoare LED de stare Descriere
Nicio culoare (stins) Lipsa alimentare electrica
Verde Capacul capului pompei inchis, functionare normala
Portocaliu Capacul capului pompei deschis
Nr. aprinderi Eroare
1 Supratensiune
2 Subtensiune
3 Supracurent
4 Software
5 Oprire
6 Avertizare supratemperatura
Rosu, intermitent 7 Oprire la supratemperatura
8 Supracurent VDS invertor
9 Supracurent amplificator detectie invertor

10 Blocare la subtensiune invertor

11 Poarta actionare invertor

12 Subtensiune alimentare invertor pompa
13 Domeniu de tensiuni

14 Turatie
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11.1.6 Valori implicite

O pompa DriveSure ADC este programata cu urmatoarele valori implicite. Aceste valori
implicite pot fi modificate in software-ul pentru PC WM Connect. (See page 135).

Seria
100 300 400 500
Turatie max. (rot/min) 410 410 550 220
Turatie min. (rot/min) 0
Curent Intrare max. (mA) 20
Intrare min. (mA) 4
Nr. esantioane filtru 16
Turatie max. (rot/min) 410 410 550 220
Turatie min. (rot/min) 0
Tensiune Intrare max. (V) 10
Intrare min. (V) 0,1
Nr. esantioane filtru 16
Turatie max. (rot/min) 410 410 550 220
Turatie min. (rot/min) 0
Frecventa
Intrare max. (Hz) 2000
Intrare min. (Hz) 2
Turatie fixa Turatie (rot/min) 100
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11.2 Partea 2: Subcapitolul Proceduri de
instalare

11.2.1 Subcapitolul Lista de verificari premergatoare
instalarii
naintea instalarii cablului de comanda efectuati urmatoarele verificari premergatoare
instalarii. Asigurati-va ca:
e pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1 si 2.
e au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol:
e cablul de alimentare este intact
e cablul de comanda este intact
e cablul senzorului de capac deschis integrat este intact
e capacul capului pompei este inchis
e linia de distributie catre pompa nu a fost inca instalata: (See page 116)

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.

11.2.2 Procedura: Conectati cablul de comanda ADC

1. Parcurgeti lista de verificari premergatoare instalarii
2. Deconectati pompa de la sursa de tensiune

3. Impingeti conectorul cablului de comand& in conexiunea pentru cablul de comanda,
pana cand auziti un clic

4. Reconectati alimentarea cu tensiune la pompa
5. Verificati LED-ul de stare de pe controler

6. Asigurati-va ca pompa functioneaza in conformitate cu conceptul sistemului de
comanda (cablaje si semnale).
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12 Instalare - Subcapitolul 3B:
Comanda de la distanta:
DriveSure En

Acest subcapitol detaliaza comanda de la distanta a unei pompe DriveSure En pentru
comanda prin EtherNet/IP.

12.1 Partea 1: Subcapitolul Cerinte privind
instalarea, specificatii si informatii

12.1.1 Persoana responsabila specifica

Toate sistemele EtherNet/IP trebuie sa fie instalate sau certificate de un inginer de montaj
autorizat de EtherNet/IP.

12.1.2 Parametrii retelei

Parametrii retelei pentru comunicatia pompei cu reteaua sunt pre-programati in timpul
productiei:

Parametru Adresa
Adresa IP 0.0.0.0
Masca subretea 0.0.0.0
Gateway implicit 0.0.0.0
DCHP Activat

Acesti parametri ai retelei pot fi configurati manual sau optiunea DHCP poate fi dezactivata
(adresa IP automata), utilizand fie software-ul pentru PC din retea, fie software-ul pentru PC
WM Connect ((See page 135)).

12.1.3 Fisierul EDS

Fisierul EDS poate fi descdrcat de pe site-ul web Watson-Marlow la linkul de mai jos:

Adresa web: https:.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/
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12.1.4 Locatia conexiunii pentru comanda prin retea

Locatia conexiunii pentru cablul de comanda prin retea este indicata mai jos:

12.1.5 Specificatiile cablului pentru comanda prin
retea

Este necesar un cablu din categoria 5e Ethernet, ecranat, cu un conector RJ45 tata pentru
conectarea si comanda unei actionari DriveSureEn.
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12.1.6 LED-uri de stare (conexiunile cablului de

comanda)

Conexiunile cablului de comanda dispun de LED-uri de stare, care sunt explicate mai jos.

LED: 2

E

LED 1 LED 2
Low Low
Low High
High Low

Indicatie

Stins
LED galben aprins la conexiune detectata, intermitent la activitate
de 10 Mbiti

Un LED verde aprins la conexiune detectatd, intermitent la
activitate de 100 Mbiti
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12.1.7 LED-uri de stare (controler integrat)

Controlerul dispune de LED-uri, care indica starea si erorile.

Numar LED Functie LED Imagine cu numerele LED-urilor

LED 1 Stare modul
LED 2 Stare retea

LED 3 Stare actionare

Indicatiile LED-urilor sunt explicate mai jos.

12.1.7.1 LED 1: Stare modul

Culoare LED Descriere

Nicio culoare (stins) Lipsa alimentare electrica

Controlat de un scaner in stare de functionare si, daca sincronizarea CIP este

Verde . . . -
activata, timpul este sincronizat cu un ceas principal

Neconfigurat, scaner in stare de asteptare sau, daca sincronizarea CIP este

Verde, intermitent T . . .
activata, timpul este sincronizat cu un ceas principal

Rosu Defectiune majora (stare de EXCEPTIE, eroare FATALA etc.)

Defectiune(i) remediabild(e). Modulul este configurat, dar parametrii memorati
difera de parametrii utilizati actual

12.1.7.2 LED 2: Stare retea

Rosu, intermitent

Culoare LED Descriere

Nicio culoare (stins) Lipsa tensiune, sau lipsa adresa IP

Verde Online, una sau mai multe conexiuni stabilite (CIP clasa 1 sau 3)
Verde, intermitent Online, nicio conexiune stabilita

Rosu Adresa IP duplicata, eroare FATALA

Rosu, intermitent Una sau mai multe conexiuni expirate (CIP clasa 1 sau 3)
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12.1.7.3 LED 3: Stare actionare

Culoare LED de stare Descriere
Nicio culoare (stins) Lipsa alimentare electrica
Verde Capacul capului pompei inchis, functionare normala
Portocaliu Capacul capului pompei deschis
Nr. aprinderi Eroare
1 Supratensiune
2 Subtensiune
3 Supracurent
4 Software
5 Oprire
6 Avertizare supratemperatura
Rosu, intermitent 7 Oprire la supratemperatura
8 Supracurent VDS invertor
9 Supracurent amplificator detectie invertor

10 Blocare la subtensiune invertor

11 Poarta actionare invertor

12 Subtensiune alimentare invertor pompa
13 Domeniu de tensiuni

14 Turatie
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12.1.8 Configuratia retelei

O pompa DriveSureEn poate fi conectata in oricare dintre urmatoarele 3 configuratii de retea.

Topologie stelara

Topologie inelara

Topologie liniara

Numarul de pompe conectate in imaginile de mai sus poate fi depasit.
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12.1.9 Utilizarea parametrului Deci-rot/min

Deci-rot/min sunt utilizate ca parametru al vitezei in retea in locul rot/min, pentru evitarea
complicatiilor software cu virgula zecimala.

1 deci-rot/min = 0,1 rot/min (de exemplu: 1200 deci-rot/min = 120 rot/min

12.1.10 Tabelul enumerativ al capetelor de pompa si

turatiilor maxime de proiectare

Turatia maxima de proiectare a pompei este indicata in tabelul de mai jos.

Daca o limita de turatie este setata la o valoare mai mare decat turatia maxima de proiectare,
pompa nu va depasi turatia sa maxima de proiectare.

Valoare iesire
1 114DV
2 114DVP
3 116DV
4 116DVP
8 313D
9 313D2
12 314D
13 314D2
16 520R
17 520R2
19 520REL
20 520REM
26 RXMD 4 bar CW
27 RXMD 4 bar CCW
28 RXMD 6 bar CW
29 RXMD 6 bar CCW

Capul pompei

Turatie max. (deci-
rot/min)

4100
4100
4100
4100
4100
4100
4100
4100
2200
2200
2200
2200
5500
5500
5500
5500
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12.1.11 Parametri ciclici

ADI Nume Acces

Tip

Descriere

2 SetSpeed Scriere

Scriere

5 SetFailsafeEnable Scriere

6 SetReverse Scriere

Scriere

7 Run

8 RunEnable Scriere

12 ResetRevolutionCount Scriere

uUlnt16

..........................................................................

Ulnt16

..........................................................................

..........................................................................

Bool

..........................................................................

Bool

..........................................................................

Bool

..........................................................................

Bool

..........................................................................

..........................................................................

Bool

Turatia pompei este setata in deci-
rot/min. Turatia maxima depinde de
model, consultati ,SetSpeedLimit”

.............................................................

Limita de turatie a pompei este setata in
deci-rot/min. Turatia maxima depinde de
model. Consultati tabelul enumerativ al
capetelor de pompa: (See page 91)

.............................................................

Daca autoprotectia este activata, pompa
va functiona continuu la turatia specificata
in cazul uneiintreruperi a comunicatiei.

.............................................................

Setare activare autoprotectie. Daca este
setat pe 1, turatia de autoprotectie este
activata. In cazul uneiintreruperi a
comunicatiei, pompa va functiona cu
turatia de autoprotectie. Daca este setat
pe 0, turatia de autoprotectie este
dezactivata. In cazul unei intreruperi a
comunicatiei, pompa se va opri.

.............................................................

Setare functionare pompa in sens
antiorar. Daca este activata, pompa va
functiona in sens antiorar. Pompa
functioneaza implicit in sens orar.

.............................................................

Pornire pompa. Daca este setat pe 1,
pompa va porni in functie de parametrul
LActivare pompa”. Daca este setat pe O,
pompa se va opri.

Activare pompa. Daca este setat pe 1,
pompa va porniin functie de parametrul
~Pornire pompa”. Dacad este setat pe O,
pompa se va opri.

.............................................................

Resetare ore functionare pompa la zero.
Daca este setat pe 1, contorul orelor de
functionare ,RunHours” va fi resetat.

.............................................................

Resetare contor rotatii la zero. Daca este
setat pe 1, contorul de rotatii ale capului
pompei va fi resetat la 0. Setati pe 0
pentru a permite incrementarea
contorului de rotatii ale capului pompei.
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ADI Nume

Acces

Descriere

14 RunHours

29 GeneralAlarm

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

...........................................

Citire

..............

..............

..............

..............

Citire

..............

..............

..............

..............

..............

..............

uUlnt16

Raporteaza numarul orelor de functionare
ale pompei

.............................................................

Raporteaza numarul de rotatii complete
ale capului pompei

.............................................................

Raporteaza turatia curentd a pompei pe
baza semnalului codificatorului

.............................................................

.............................................................

Octet 1:

Bit 0 = Eroare oprire motor
Bit 1 = Eroare turatie motor

Bit 2 = Eroare supracurent
Bit 3 = Eroare supratensiune
Bit 4 = Capac deschis

Bit 5 = Neutilizat

Bit 6 = Neutilizat

Bit 7 = Neutilizat

Octet 2:

Bit 0 = Eroare subtensiune
Bit 1 = Supratemperatura
Bit 2 = Eroare software

Bit 3 = Defectiune hardware

Bit 4 = Eroare domeniu tensiune

.............................................................

.............................................................

Afiseaza capul de pompa actual selectat.
Consultati tabelul enumerativ al capetelor
de pompa - (See page 91)

.............................................................

Pompa functioneaza in sens antiorar.
Daca este setat pe 1, raporteaza
functionarea pompei in sens antiorar.

.............................................................

Pompa este in functiune. Daca este setat
pe 1, raporteaza functionarea pompei.

.............................................................

Eroare oprire motor activa. Daca este
setat pe 1, a intervenit o Eroare oprire
motor.
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e 1\
ADI Nume Acces Tip Descriere
. Eroare turatie motor. Daca este setat pe 1,
47 MotorSpeedError Citire Bool . . .
a intervenit o Eroare turatie motor.
. Eroare supracurent activa. Daca este setat
48 OverCurrentError Citire Bool . .
pe 1, a intervenit o Eroare supracurent.
Eroare supratensiune activa. Daca este
49 OverVoltageError Citire Bool setat pe 1, a intervenit o Eroare
supratensiune.
Capac deschis. Daca este setat pe 1,
Senzorul de capac . .
50 o Citire Bool pompa va raporta un capac al capului
deschis integrat . .
pompei deschis.
» Daca este setat, pompa se afla in modul
61 AnybusNetworkMode Citire Bool
de EtherNet/IP.
) . Daca este setat, EtherNet/IP este activat la
62 AnybusNetworkActive Citire Bool . .
dispozitiv.
" Raporteaza timpii pentru accesarea ciclica
200 RPI Range Citire SInt32
a datelor.
. . Raporteaza temperatura interna a
107 PumpTemperature Citire Sint8 .
pompei.
. Eroare software. Daca este setat pe 1, a
109 SoftwareFault Citire Bool . .
intervenit o Eroare software.
o Defectiune hardware. Daca este setat pe
110 HardwareFault Citire Bool L . .
1, a intervenit o Defectiune hardware.
Eroare domeniu tensiune. Daca este setat
111 VoltageRangeError Citire Bool pe PSU, tensiunea este n afara
domeniului.
. Eroare subtensiune activa. Daca este setat
112 UnderVoltageError Citire Bool . . .
pe 1, a intervenit o Eroare subtensiune.
Eroare supratemperatura activa. Daca
113 OverTemperatureError Citire Bool este setat pe 1, a intervenit o Eroare
supratemperatura.
Confirmare eroare. Daca este setat pe 1,
) va confirma erorile pompei. Erorile vor fi
64 ErrorAcknowledge Scriere Bool . o . -
sterse numai a fost eliminata cauza starii
de eroare.
. . . Buton de amorsare activ. Daca este setat
114 PrimeButtonActive Citire Bool .
pe 1, butonul de amorsare este activ.
A J
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12.1.12 Inregistrari de date aciclice

Index Nume Acces Tip Descriere

108 SerialNumber Citire Char21 Raporteaza numarul de serie a pompei

12.1.13 Valori implicite

O pompa DriveSure En este programata cu urmatoarele valori implicite. Aceste valori
implicite pot fi modificate in software-ul pentru PC WM Connect. (See page 135).

Articol Setare implicita
Accelerare (rot/min/s) 900 rot/min/s
Decelerare 1800 rot/min/s
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12.2 Partea 2: Subcapitolul Proceduri de
instalare

12.2.1 Lista de verificari premergatoare instalarii

Tnaintea instalarii cablului de comanda efectuati urmatoarele verificari premergatoare
instalarii. Asigurati-va ca:
e pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1 si 2.
e au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol: (See page 85)
e cablul de alimentare este intact
e cablul de comanda este intact
e cablul senzorului de capac deschis integrat este intact
e capacul capului pompei este inchis
 linia de distributie catre pompa nu a fost inca instalata: (See page 116)

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.

12.2.2 Procedura: Conectati cablul de comanda prin
retea

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune

N

Impingeti conectorul cablului(rilor) de comand3 prin retea in conexiunea pentru
cablul de comanda prin retea, pana cand auziti un clic

Conectati alimentarea cu tensiune la pompa
Verificati LED-urile de stare de pe conexiunile de comanda prin retea

Verificati LED-urile de stare de pe controler

o v kW

Asigurati-va ca pompa functioneaza in conformitate cu conceptul sistemului de
comanda (comenzi prin retea).
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13 Instalare - Subcapitolul 3C:
Comanda de la distanta:
DriveSurePn

Acest subcapitol detaliaza comanda de la distanta a unei pompe DriveSure Pn pentru
comanda prin PROFINET.

13.1 Partea 1: Subcapitolul Cerinte privind
instalarea, specificatii si informatii

13.1.1 Persoana responsabila specifica

Toate sistemele PROFINET trebuie sa fie instalate sau certificate de un inginer de montaj
autorizat de PROFINET.

13.1.2 Parametrii retelei

Parametrii retelei pentru comunicatia pompei cu reteaua sunt pre-programati in timpul
productiei:

Parametru Adresa
Adresa IP 0.0.0.0
Masca subretea 0.0.0.0
Gateway implicit 0.0.0.0
DCHP Dezactivat

Acesti parametri ai retelei pot fi configurati manual sau poate fi activata optiunea DHCP
(adresa IP automata), utilizand fie software-ul pentru PC din retea, fie software-ul pentru PC
WM Connect (See page 135).

13.1.3 Fisierul GSDML

Fisierul GSDML poate fi descarcat de pe site-ul web Watson-Marlow la linkul de mai jos:

Adresa web: https://www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/
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13.1.4 Locatia conexiunii pentru comanda prin retea

Locatia conexiunii pentru cablul de comanda prin retea este indicata mai jos:

13.1.5 Specificatiile cablului pentru comanda prin
retea

Este necesar un cablu din categoria 5e PROFINET ecranat, cu un conector RJ45 tata pentru
conectarea si comanda unei actionari DriveSurePn.
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13.1.6 LED-uri de stare (conexiunile cablului de
comanda)

Conexiunile cablului de comanda prin retea dispun de LED-uri de stare, ale caror indicatii
sunt explicate mai jos.

E

LED 1 LED 2 Indicatie

Low Low Stins

Low High LED galben aprins la conexiune detectata, intermitent la activitate de 10 Mbiti

High Low Un LED verde aprins la conexiune detectatd, intermitent la activitate de 100
Mbiti
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13.1.7 LED-uri de stare (controler integrat)

Controlerul dispune de LED-uri, care indica starea si erorile.

Numar LED

LED 1

LED 2

LED 3

Functie LED Imagine cu numerele LED-urilor

Stare modul

Stare retea

Stare actionare

Indicatiile LED-urilor sunt explicate mai jos

13.1.7.1 LED 1: Stare modul

Culoare LED

Nicio culoare
(stins)

Verde

Verde,
intermitent

Rosu

Rosu,
intermitent

Descriere

Lipsa alimentare electrica

Controlat de un scaner in stare de functionare si, daca sincronizarea CIP este activata,
timpul este sincronizat cu un ceas principal

Neconfigurat, scaner In stare de asteptare sau, daca sincronizarea CIP este activata,
timpul este sincronizat cu un ceas principal

Defectiune majord (stare de EXCEPTIE, eroare FATALA etc.)

Defectiune(i) remediabila(e). Modulul este configurat, dar parametrii memorati difera
de parametrii utilizati actual

13.1.7.2 LED 2: Stare retea

Culoare LED
Nicio culoare
(stins)
Verde

Verde,
intermitent

Rosu

Rosu,
intermitent

Descriere

Lipsa tensiune, sau lipsa adresa IP

Online, una sau mai multe conexiuni stabilite (CIP clasa 1 sau 3)
Online, nicio conexiune stabilita

Adres3 IP duplicatd, eroare FATALA

Una sau mai multe conexiuni expirate (CIP clasa 1 sau 3)
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13.1.7.3 LED 3: Stare actionare

Culoare LED de stare Descriere
Nicio culoare (stins) Lipsa alimentare electrica
Verde Capacul capului pompei inchis, functionare normala
Portocaliu Capacul capului pompei deschis
Nr. aprinderi Eroare
1 Supratensiune
2 Subtensiune
3 Supracurent
4 Software
5 Oprire
6 Avertizare supratemperatura
Rosu, intermitent 7 Oprire la supratemperatura
8 Supracurent VDS invertor
9 Supracurent amplificator detectie invertor

10 Blocare la subtensiune invertor

11 Poarta actionare invertor

12 Subtensiune alimentare invertor pompa
13 Domeniu de tensiuni

14 Turatie
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13.1.8 Configuratia retelei

O pompa DriveSurePn poate fi conectata in oricare dintre urmatoarele 3 configuratii de
retea.

Topologie stelara

Topologie inelara

Topologie liniara

Numarul de pompe conectate in imaginile de mai sus poate fi depasit.
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13.1.9 Utilizarea parametrului Deci-rot/min

Deci-rot/min sunt utilizate ca parametru al vitezei in retea in locul rot/min, pentru evitarea
complicatiilor software cu virgula zecimala.

1 deci-rot/min = 0,1 rot/min (de exemplu: 1200 deci-rot/min = 120 rot/min

13.1.10 Tabelul enumerativ al capetelor de pompa si
turatiilor maxime de proiectare

Turatia maxima de proiectare a pompei este indicata in tabelul de mai jos.

Daca o limita de turatie este setata la o valoare mai mare decat turatia maxima de proiectare,

pompa nu va depasi turatia sa maxima de proiectare.

Valoare iesire Capul pompei rot/min)
1 114DV 4100
2 114DVP 4100
3 116DV 4100
4 116DVP 4100
8 313D 4100
9 313D2 4100
12 314D 4100
13 314D2 4100
16 520R 2200
17 520R2 2200
19 520REL 2200
20 520REM 2200
26 RXMD 4 bar CW 5500
27 RXMD 4 bar CCW 5500
28 RXMD 6 bar CW 5500
29 RXMD 6 bar CCW 5500

13.1.11 Durata ciclului PROFINET

Interval minim dispozitiv 32 ms.

Turatie max. (deci-
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13.1.12 Detaliile pompei si configuratia

ADI Nume Acces Tip Descriere

38 Pump head Citire UInt8 Afiseaza capul de pompa actual
selectat. Consultati tabelul
enumerativ al capetelor de pompa:
(See page 103)

37 PumpModel Citire UInt8 Neutilizat
(Enum)

13.1.13 Starea functionala a pompei

ADI Nume Acces Tip Descriere
14 Run hours Citire UInt32 Raporteaza numarul orelor de functionare
ale pompei

26 Total number Citire UInt32 Raporteaza numarul de rotatii complete ale
pumphead capului pompei
revolutions

27 Current pump Citire UInt16 Raporteaza turatia curenta a pompei pe
speed (deci- baza semnalului codificatorului (1 deci-
rot/min) rot/min = 0,1 rot/min)

28 Pump speed Citire UInt16 Raporteaza limita de turatie setata actual in
limit (deci- deci-rot/min (1 deci-rot/min = 0,1 rot/min).
rot/min)

Consultati tabelul enumerativ al capetelor
de pompa: (See page 103)

103 Pump status Citire Byte Bit 0 = Pompa functioneaza in sens antiorar.
bitfield Daca este setat pe 1, raporteaza
functionarea pompei in sens antiorar.

Bit 1 = Pompa este in functiune. Daca este
setat pe 1, raporteaza functionarea pompei.

Bit 2 = Buton de amorsare activ. Daca este
setat pe 1, butonul de amorsare este activ.

107 Pump Citire SInt8 Raporteaza temperatura interna a pompei.
temperature
(grade Q)
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13.1.14 Comanda pompei

e N\
ADI Nume Acces Tip Descriere
Turatia pompei este setata in deci-
Set pump speed (deci- rot/min. Turatia maxima depinde de
2 pump speed Scriere | UInt16 har P
rot/min) model, consultati ,Set pump speed
limit”
Limita de turatie a pompei este setata
Set pump speed limit in deci-rot/min. Turatia maxima
3 (decFi) rotfmi?w) Scriere UInt16 depinde de model. Consultati tabelul
enumerativ al capetelor de pompa:
(See page 103)
Daca autoprotectia este activata,
Set failsafe speed (deci- ) pompa va functiona continuu la
4 . Scriere UInt16 . ROIN .
rot/min) turatia specificata in cazul unei
intreruperi a comunicatiei.
\ Py Py Py Py Py Py Py Py s/
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ADI Nume Acces Tip Descriere

Bit O = Setare activare autoprotectie.

Daca este setat pe 1, turatia de
autoprotectie este activata. in cazul
unei intreruperi a comunicatiei,
pompa va functiona cu turatia de
autoprotectie.

Daca este setat pe 0, turatia de
autoprotectie este dezactivata. in
cazul uneiintreruperi a comunicatiei,
pompa se va opri.

Bit 1 = Setare functionare pompa in
sens antiorar. Daca este activata,
pompa va functiona n sens antiorar.
Pompa functioneaza implicit in sens
orar.

Bit 2 = Pornire pompa. Daca este setat
pe 1, pompa va porni in functie de
parametrul ,Activare pompa”. Daca

este setat pe 0, pompa se va opri.

101 Control bitfield Scriere UInt16

Bit 3 = Activare pompad. Daca este
setat pe 1, pompa va porni in functie

de parametrul ,,Pornire pompa”. Daca
este setat pe 0, pompa se va opri.

Bit 4 = Resetare ore functionare
pompa la zero. Daca este setat pe 1,
contorul orelor de functionare
~RunHours" va fi resetat.

Bit 5 = Neutilizat, Bit 6 = Neutilizat

Bit 7 = Resetare contor rotatii la zero.
Daca este setat pe 1, contorul de
rotatii ale capului pompei va fi resetat
la 0. Setati pe 0 pentru a permite
incrementarea contorului de rotatii
ale capului pompei.
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- .

13.1.15 Erori si avertizari

ADI Nume Acces Tip Descriere
102 Error bitfield Citire Bit 0 = Neutilizat
byte 1

Bit 1 = Eroare oprire motor activa. Daca
este setat pe 1, a intervenit o Eroare oprire
motor.

Bit 2 = Eroare turatie motor. Daca este setat
pe 1, a intervenit o Eroare turatie motor.

Bit 3 = Eroare supracurent activa. Daca este
setat pe 1, a intervenit o Eroare
supracurent.

Bit 4 = Eroare supratensiune activa. Daca
este setat pe 1, a intervenit o Eroare
supratensiune.

Bit 5 = Capac deschis. Daca este setat pe 1,
pompa va raporta un capac al capului
pompei deschis.

Bit 6 = Neutilizat
Bit 7 = Neutilizat
Error bitfield Citire Bit 0 = Neutilizat
byte 2
Bit 1 (Bit 9) = Eroare subtensiune

Bit 2 (Bit 10) = Eroare supratemperatura

Bit 3 (Bit 11) = Eroare software. Daca este
setat pe 1, a intervenit o Eroare software.

Bit 4 (Bit 12) = Defectiune hardware. Daca
este setat pe 1, a intervenit o Defectiune
hardware.

Bit 5 (Bit 13) = Eroare domeniu tensiune.
Daca este setat pe PSU, tensiunea este in
afara domeniului.

64 Acknowledge Scriere UInt8 Bit 0 = Confirmare eroare. Daca este setat
error pe 1, va confirma erorile pompei. Erorile vor
fi sterse numai a fost eliminata cauza starii
de eroare.
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13.1.16 Parametri aciclici

ADI Nume Acces Tip Descriere

108 Pump serial number Citire Char21 Citeste numarul de serie a pompei

13.1.17 Valori implicite

O pompa DriveSure Pn este programata cu urmatoarele valori implicite. Aceste valori
implicite pot fi modificate in software-ul pentru PC WM Connect. (See page 135).

Articol Setare implicita
Accelerare (rot/min/s) 900 rot/min/s
Decelerare 1800 rot/min/s
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13.2 Partea 2: Subcapitolul Proceduri de
instalare

13.2.1 Subcapitolul Lista de verificari premergatoare
instalarii

naintea instalarii cablului de comanda efectuati urmatoarele verificari premergatoare
instalarii. Asigurati-va ca:

e pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1 si 2.

e au fost indeplinite cerintele din partea 1 a acestui capitol:

o cablul de alimentare este intact.

e cablul de comanda este intact.

e cablul senzorului de capac deschis integrat este intact.

e capacul capului pompei este inchis.

e linia de distributie catre pompa nu a fost inca instalata: (See page 116)

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.

13.2.2 Procedura: Conectati cablul de comanda prin
retea

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune.

N

Impingeti conectorul cablului(rilor) de comanda prin retea in conexiunea pentru
cablul de comanda prin retea, pana cand auziti un clic.

Conectati alimentarea cu tensiune la pompa.
Verificati LED-urile de stare de pe conexiunile cablului de comanda.

Verificati LED-urile de stare de pe controler.

A

Asigurati-va ca pompa functioneaza in conformitate cu conceptul sistemului de
comanda (comenzi prin retea).
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14 Instalare - Capitolul 4:
Comanda locala

Informatiile din acest capitol se refera la urmatoarele

¢ Senzorul de capac deschis integrat

e Conexiunea comutatorului de amorsare

14.1 Partea 1: Capitolul Cerinte privind

instalarea, specificatii si informatii

1 4

14.1.1 Senzorul de capac deschis integrat

Senzorul de capac deschis integrat va opri pompa, in cazul deschiderii capacului capului
pompei in timpul functionadrii.

Cablul este conectat la controler dupa cum se vede mai jos:

Numar . -
. Nume Imagine cu articolele
articol
: Cablul senzorului de capac deschis integrat (de la
capul pompei la controler)
) Conexiunea cablului senzorului de capac deschis

integrat
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14.1.1.1 Conexiunea

Conexiunea cablului senzorului de capac deschis integrat este o conexiune restrictionata de
Watson-Marlow. Din acest motiv, nu sunt furnizate specificatii ale conexiunii sau informatii
privind cablajul.

Nu este permisa manipularea acestei conexiuni.

Articol Specificatie

Locatia conectorului
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14.1.2 Conexiunea comutatorului de amorsare

Este prevazuta o conexiune pentru comutatorul de amorsare, pentru a permite pompei sa
functioneze la o turatie setata pe durata activarii unui comutator, ca de exemplu pentru
amorsarea pompei.

14.1.2.1 Specificatiile conexiunii si cablului

Articol Specificatie
Conexiune la controler JST 2W B02B-PASK-1
Conexiune necesara pe Carcasa JST 2W PAP-02V-S cu pin sertizat SPHD-002T-P0.5
cablu’

Locatia conectorului

Pinii de iesire ai G
conectorului

]

|

Informatii privind Trebuie realizata o conexiune de comutare fara potential intre pinii 1 si 2 pentru activarea
cablajul functiei de amorsare.

Nu conectati nicio tensiune externa la niciunul dintre pini (1 sau 2).

NOTA 1 Nu este disponibil ca accesoriu Watson-Marlow un cablu pentru
comutatorul de amorsare cu conectorul necesar
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14.2 Partea 2: Capitolul Proceduri de

instalare

Inaintea instal3rii sistemului de comanda local, efectuati urmatoarele verificari
premergatoare instalarii. Asigurati-va ca:

pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1, 2 si 3.
au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol:

cablul de alimentare este intact.

cablul de comanda este intact.

cablul senzorului de capac deschis integrat este intact.

capacul capului pompei este inchis.

sistemul electric al comutatorului de amorsare este instalat, daca va fi utilizata
aceasta conexiune.

linia de distributie catre pompa nu a fost incad instalata: (See page 116)

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.
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14.2.1 Instalarea senzorului de capac deschis
integrat

Cablul senzorului de capac deschis integrat este preinstalat in timpul productiei pompelor din
seriile Seria 300, Seria 400 si Seria 500.

Pentru pompele Seria 100, acest cablu este instalat in timpul procedurii de montare din (See
page 69)

14.2.1.1 Testarea senzorului de capac deschis integrat

In timpul procedurii de instalare trebuie efectuata o testare a functionarii senzorului de capac
deschis integrat. Aceasta se desfasoara dupa cum urmeaza:

Cu pompa alimentata electric si in stare de functionare:
1. Deschideti capacul procedand conform descrierii din tabelul de mai jos

Seria 100, Seria 300

si Seria 400 Seria 500

Ridicati capacul

Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie n
sens antiorar, folosind o surubelnita plata.

2. Pompa trebuie sa se opreasca imediat. LED-ul de stare cel mai apropiat de portul
USB-C va lumina, iar pentru actionarile En si Pn se va transmite prin retea un
semnal de actualizare a starii pompei

Daca aceasta nu se Intampla, senzorul de capac deschis integrat nu functioneaza
corect si instalarea nu trebuie continuata decat dupa remedierea defectiunii.
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14.2.2 Conexiunea comutatorului de amorsare

14.2.2.1 Configurarea

Turatia de amorsare poate fi configurata utilizand software-ul pentru PC WM Connect. Pentru
modelele Pn si En se poate utiliza si software-ul retelei, folosind parametrii retelei.

14.2.2.2 Procedura: Conectati comutatorul de amorsare

Daca se va utiliza o conexiune pentru un comutator de amorsare a pompei, executati
urmatoarea procedura pentru conectarea la pompa:

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune.

2. Impingeti conexiunea comutatorului de amorsare in conectorul pentru comutatorul
de amorsare de pe controler, pana cand se realizeaza o conexiune ferma.

3. Conectati alimentarea cu tensiune la pompa.

4. Asigurati-va ca pompa functioneaza in conformitate cu metoda de activare si
dezactivare a comutatorului de amorsare.
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15 Instalare - Capitolul 5:
Vehiculare lichide

15.1 Partea 1: Capitolul Cerinte privind

instalarea, specificatii si informatii

O pompa Watson-Marlow trebuie instalata intr-un sistem de vehiculare a fluidelor cu
dispozitive auxiliare specifice pentru garantarea functionarii n conditii de siguranta. Aceste
cerinte sunt detaliate Tn capitolele de mai jos.

Toate dispozitivele, conexiunile sau conductele trebuie;

» sa fie compatibile chimic cu fluidul pompat

» sa aiba o specificatie nominala superioara celei cerute de aplicatie.
15.1.1 Dispozitiv de protectie la suprapresiune

O pompa Watson-Marlow functioneaza prin refulare. Daca apare un blocaj sau o limitare,
pompa va continua sa functioneze pana cand intervine una din urmatoarele:

e tubul sau elementul capului pompei, sau dispozitivul auxiliar se rupe, fisureaza sau
defecteaza in alt mod

» conductele liniei de fluid sau dispozitivul auxiliar se rup, fisureaza sau defecteaza in
alt mod

e actionarea se defecteaza

Instalati un dispozitiv de protectie la suprapresiune, care poate declansa automat in cazul
unei suprapresiuni. Acest dispozitiv trebuie:

e sa permita reglarea la o presiune mai mica decat presiunea nominala a sistemului
e sa poata opri pompa sau devia fluidul intr-o locatie sigura in momentul declansarii

e sa dispuna de o functie de autoprotectie
15.1.2 Supapa de retinere

Instalati o supapa de retinere in linia de refulare a fluidului, cat mai aproape posibil de capul
pompei, la aplicatiile Tn care refluxul sub presiune poate genera un pericol in cazul defectarii
tubului sau elementului capului pompei. Daca pompa urmeaza a fi utilizata in sens invers,
supapa de retinere va trebui ocolita pe durata acestei operatii, pentru a evita un blocaj.
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15.1.3 Robinetele de blocare si de golire

Robinetele de blocare si de golire trebuie instalate in linia de fluid in urmatoarele scenarii:

» Acolo unde nu este practica golirea intregii linii de fluid:
© pe durata inlocuirii tubului sau elementului capului pompei

© pe durata procedurilor care necesita scoaterea pompei din uz, de exemplu din
cauza unei defectari

e Pompa va functiona ca o supapa pe durata opririi, prevenind curgerea fluidului spre
capul pompei.

° Totusi, din cauza uzurii tubului, elementului sau a capului pompei, poate aparea
un flux prin capul pompei. In aplicatiile la care nu poate fi tolerat un flux
accidental prin capul pompei, sau la care acesta ar genera un pericol, trebuie
instalate robinete de blocare.

Robinetele trebuie deschise Thaintea punerii in functiune a pompei si inchise dupa oprirea
pompei.

15.1.4 Conductele de admisie si refulare

v

Conductele de admisie si refulare trebuie:
» sa fie cat mai scurte posibil
» sa fie conectate cat mai direct posibil
e sa urmeze cel mai drept traseu posibil
» sa foloseasca raze de curbura mari
e sa prezinte diametrul interior maxim acceptat de procesul dvs.

15.1.5 Vibratiile conductelor

I

Pompele peristaltice produc o pulsatie, care genereaza vibratii ale tubului peristaltic si liniei
de fluid.

Trebuie efectuata o Analiza a vibratiei si integritatii conductelor, pentru a determina nivelul
de vibratii acceptabil pentru instalatie.
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15.2 Partea 2: Capitolul Proceduri de

instalare

15.2.1 Lista de verificari premergatoare instalarii

Inaintea instalarii liniei de fluid efectuati urmatoarele verificari premergatoare instalarii,
pentru a va asigura ca:

pompa fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1, 2, 3 si 4.

au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol:
cablul de alimentare este intact.

cablul de comanda este intact.

cablul senzorului de capac deschis integrat este intact.

capacul capului pompei este inchis.

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu
treceti la procedura de instalare din acest capitol, pana cand problema nu este solutionata.
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15.2.2 Procedura: Prima instalare a tubului
peristaltic in capul pompei

Prima instalare a tubului sau elementului peristaltic difera in functie de modelul capului
pompei. Unele modele de cap de pompa necesita o ajustare a clemelor de tub inaintea
instalarii tubului. Tabelul de mai jos explica pentru care modele este valabil acest lucru

Capul pompei Necesita o ajustare a clemelor de tub?
114DV Da
114DVP Da
116DV Da
116DVP Da
313D’ Da’
313D21 Da’
314D’ Da’
314D21 Da’
RXMD Nu
520R Da
520R2 Da
520REL Nu
520REM Nu

- Unele dintre modelele 313D, 313D2, 314D si 314D2 dispun de cleme de tub
NOTA 1 fixe. Aceste modele nu necesita o ajustare a clemelor de tub Thaintea
instalarii tubului.

Urmati procedurile din acest capitol pentru prima instalare a tubului peristaltic in capul
pompei. Daca este necesara inlocuirea unui tub peristaltic din motive de intretinere, urmati
procedura de inlocuire a tubului peristaltic: (See page 145)
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15.2.2.1 Reglajele clemelor de tub pentru capetele de pompa
Seria 100

Inaintea instalarii tubului, trebuie efectuat reglajul corect al clemei de tub. Suportul clemei de
tub este reglat din fabrica In pozitia exterioara (diametru interior mare).

Clemele de tub pot fi ajustate sa accepte tuburi cu pereti de 1,6 mm grosime cu diametre
interioare ale tubului intre 0,5 mm si 4,8 mm.

Diametru interior tub 05mm 08mm 16mm 24mm 32mm 40mm 48 mm
i o o o o o
Interior
) o [ o ®
Exterior
Pozitie Imagine Comentariu
Pozitie Pozitia interioara este utilizata pentru a preveni riscul de
interioara alunecare a tubului prin cleme si migrarea acestuia
(diametru peste role, atunci cand se utilizeaza tuburi cu diametru
interior mic) interior de 0,5 mm, 0,8 mm si 1,6 mm.
Pozitie
exterioard Pozitia exterioara este utilizata pentru a preveni
(diametru reducerea excesiva a debitului, atunci cand se utilizeaza
interior tuburi cu diametru interior de 4,0 mm si 4,8 mm.
mare)

Tuburile cu diametru interior de 2,4 mm si 3,2 mm pot utiliza oricare dintre aceste reglaje.

Pozitia interioara strange mai puternic tubul, reducénd alunecarea, Tnsa reduce usor debitul.
Pozitia exterioara va optimiza debitul, insa va creste riscul de alunecare.
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15.2.2.1.1 0"’0 Ajustarea reglajului de la tub mare la tub mic

1. Deconectati alimentarea cu tensiune.

2. Folositi un instrument ascutit, precum un pix, pentru a repozitiona suporturile
inferioare ale tubului pe ambele laturi.

3. Deschideti complet capacul flip-top.

4. Aplicati instrumentul ascutit cu varful in jos in mica adancitura, dupa cum se vede in

5. Apasatiin jos si putin spre spatele capului pompei, dupa cum se vede mai sus.

prima imagine.

6. Mentineti presiunea oblica in jos si impingeti in directia opusa capului pompei,
astfel incat suportul inferior al tubului sa se deplaseze spre spatele capului pompei,
in noua sa pozitie.

7. Intrerupeti apasarea si verificati daca falca se ridica si se aliniaza corect in pozitia
prezentata mai jos.

8. 1n caz contrar, repetati procedura avand griji s& mentineti apasarea in jos pana la
eliberare.

9. Ajustati In mod similar suportul de pe latura opusa a capului pompei.
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15.2.2.1.2 0—*0 Ajustarea reglajului de la tub mic la tub mare

1. Deconectati alimentarea cu tensiune.

2. Folositi un instrument ascutit, precum un pix, pentru a repozitiona suporturile
inferioare ale tubului pe ambele laturi.

3. Deschideti complet capacul flip-top.

4. Aplicati instrumentul ascutit cu varful in jos in mica adancitura, dupa cum se vede in
prima imagine.

5. Apasatiin jos si putin spre capul pompei, dupa cum se vede mai sus.

6. Mentineti presiunea oblica in jos si impingeti in directia capului pompei, astfel incat
suportul inferior al tubului sa se deplaseze spre capul pompei, Tn noua sa pozitie.

7. Intrerupeti apasarea si verificati daca falca se ridica si se aliniaza corect in pozitia
prezentatd mai jos.

8. 1n caz contrar, repetati procedura avand grija s3 mentineti apasarea n jos pani la
eliberare.

9. Ajustati Tn mod similar suportul de pe latura opusa a capului pompei.
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15.2.2.2 Prima instalare a tubului in capul de pompa Seria 100

1. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.
2. Deschideti complet capacul flip-top.

3. Asigurati-va ca clemele de tub sunt reglate la dimensiunea corecta a tubului.
4. Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj si impingeti-l spre peretele interior.

5. Verificati ca tubul sa nu fie rasucit sau intins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor

83

6. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect.

7. Verificati ca tubul sa fie in pozitia ilustrata. Nu tensionati suplimentar tubul.

- -5-

8. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie Tn conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

9. Puneti pompa in functiune, verificind etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.

10. Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.
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15.2.2.3 Reglajul clemelor de tub pentru capetele de pompa
Seria 300

Capetele de pompa Seria 300 cu cleme de tub ajustabile necesita o ajustare Thaintea instalarii
tubului. Acest lucru nu este necesar in cazul versiunilor cu cleme fixe.

Clemele de tub sunt amplasate pe lateralele capului pompei. Locatia si descrierea fiecarui
articol sunt prezentate mai jos:

Articol Descriere
1 Capac flip-top
2 Sageata element culisant
3 Indicator diametru interior tub
4 Indicator grosime perete tub
5 Rozeta reglare clema de tub

Clemele de tub pot fi ajustate sa accepte tuburi cu pereti de 1,6 mm si 2,4 mm grosime, cu
diametre interioare ale tubuluiintre 0,5 mm si 8,0 mm.
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15.2.2.3.1 Pentru reglarea sau ajustarea clemei de tub.

1. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.

2. Deschideti complet capacul flip-top.

3. Asigurati-va ca sageata de pe elementul culisant este aliniata cu linia de pe corpul
pompei.

4. Rotiti rozeta de reglare de pe ansamblul clemei, astfel incat sa aliniati grosimea
dorita a peretelui cu diametrul interior dorit la tubului. Rotiti rozeta de ajustare in
sens orar pentru coborare si in sens antiorar pentru ridicare.

(Reglaj exemplificativ pentru tub cu perete de 1,6 mm grosime si diametru
interior de 4,8 mm).

6 5. Executati pasul 4 la clema de pe latura opusa.
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15.2.2.4 Prima instalare a tubului in capul de pompa Seria 300

1. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.
2. Deschideti complet capacul flip-top.

3. Asigurati-va ca clemele de tub sunt reglate la dimensiunea corecta a tubului.

4. Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj (asigurati-va ca este presat pe
peretele interior).

5. Verificati ca tubul sa nu fie rdsucit sau ntins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor
de tub.

6. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect.

7. Verificati ca tubul sa fie Tn pozitia ilustratd. Nu tensionati suplimentar tubul.

8. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

9. Puneti pompa in functiune, verificand etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.

10. Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.
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15.2.2.5 Reglajul clemelor de tub pentru capetele de pompa
Seria 400

Capetele de pompa RXMD nu dispun de cleme de tub ajustabile. Procedati la prima instalare
a tubului. (See page 130).
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15.2.2.6 Prima instalare a tubului in capul de pompa Seria 400

1. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.
2. Deschideti complet capacul flip-top.

3. Asigurati-va ca va fi instalat un tub cu dimensiuni adecvate pentru clemele de tub.

4. Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj, asigurandu-va ca este pozitionat
corect prin inchiderea capacului

5. Verificati ca tubul sa nu fie rasucit sau intins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor
de tub.

6. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect.

7. Verificati ca tubul sa fie Tn pozitia ilustrata. Nu tensionati suplimentar tubul.

8. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie Tn conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

9. Puneti pompa in functiune, verificand etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.
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15.2.2.7 Reglajele clemelor de tub pentru versiunile R si R2
din Seria 500

Capetele de pompa sunt dotate cu cleme de tub pretensionate cu arc, care trebuie sa fixeze
tubul suficient de strans pentru a impiedica deplasarea tubului in si din capul pompei, insa nu
trebuie sa stranga tubul excesiv si sa stranguleze curgerea fluidului. Clemele de tub sunt
prevazute cu elemente culisante galbene, care pot fi cuplate in doua pozitii, in timp ce
clemele sunt mentinute in pozitie deschisa.

Pozitia exterioara a clemelor permite o strangere ferma a tubului, iar pozitia interioara o
strangere laxa. Ajustati elementele culisante pentru a preveni deplasarea tubului prin
executarea catorva rotatii de testare ale rotorului.

Pozitie exterioara Pozitie interioara

Reglajul final al tubului va fi executat in timpul procedurii de instalare a tubului.
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15.2.2.8 Instalarea tubului la versiunile R si R2 din Seria 500

1. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.

2. Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie in sens
antiorar, folosind o surubelnita plata.

3. Deschideti complet capacul pentru a crea un spatiu maxim pentru ramurile tubului.

4. Marcati o lungime de 225 mm pe sectiunea de tub care va fi plasata in interiorul
capului pompei.

e
A s 1L r— ﬁ

5. Deschideti clema inferioara pretensionata cu arc si pozitionati tubul cu primul
marcaj al lungimii de 225 mm aliniat cu fata interioara a portiunii pretensionate cu
arc a clemei de tub. Eliberati clema.
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6. Eliberati cuplajul rotorului apasand complet butonul galben al cuplajului de pe
lateralul butucului rotorului si rotind butucul cu cateva grade, in timp ce mentineti
apasat butonul cuplajului. Rotorul se poate roti acum cu o rotatie complets,
independent de cutia de viteze si motor. Daca cuplajul cupleaza din nou inainte ca
tubul sa fie complet fixat, apasati din nou butonul cuplajului si rotiti butucul
rotorului cu cateva grade.

7. Introduceti tubul in ghidajul capului pompei, rotind rotorul dupa cum este necesar.
Asigurati-va ca tubul nu este rasucit.
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10.

11.

12.

13.

Asigurati-va ca al doilea marcaj al lungimii de 225 mm este adiacent muchiei
interioare a clemei de tub superioare. Deschideti clema pretensionata cu arc
superioara si pozitionati tubul in aceasta, asigurandu-va ca exista nicio torsiune

reziduald Tn tub si ca tubul este pozitionat central intre rolele de ghidare a tubului.
Eliberati clema.

Verificati ca clemele de tub pretensionate cu arc sa fixeze tubul suficient de strans
pentru a Impiedica deplasarea tubului in si din capul pompei, insa fara a strange
tubul excesiv. Ajustati elementele culisante pentru a preveni deplasarea tubului prin
executarea catorva rotatii de testare ale rotorului. Pozitia exterioara a clemelor va
permite o strangere ferma a tubului, iar pozitia interioara o strangere laxa

Inchideti capacul apasandu-I complet in pozitie, pAn& cand zavorul cupleaza.

A -

ol
.

i
Conectati tubul peristaltic la linia de distributie Tn conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

Repuneti pompa Tn functiune, verificand etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.

Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.

15.2.2.9 Instalarea elementului de tub la versiunile REL si

REM din Seria 500

Elementele de tub nu necesita o ajustare a clemelor de tub Thaintea instalarii elementului.

1.
2.

Deconectati pompa de la alimentarea electrica.

Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie Tn sens
antiorar, folosind o surubelnita plata.
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3. Deschideti complet capacul pentru a crea un spatiu maxim pentru ramurile tubului.

4. Plasati un capat cu conector in locasul inferior al carcasei.

5. Eliberati cuplajul rotorului apasand complet butonul galben al cuplajului de pe
lateralul butucului rotorului si rotind butucul cu cateva grade, in timp ce mentineti
apasat butonul cuplajului. Rotorul se poate roti acum cu o rotatie completd,
independent de cutia de viteze si motor. Daca cuplajul cupleaza din nou inainte ca
tubul sa fie complet fixat, apasati din nou butonul cuplajului si rotiti butucul
rotorului cu cateva grade.

6. Introduceti elementul de tub in ghidajul capului pompei, rotind rotorul dupa cum
este necesar.
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7. Plasati celdlalt capat cu conector al elementului in locasul superior al carcasei.
Asigurati-va ca elementul de tub nu este rasucit si este pozitionat central intre role.

9. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie Tn conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

10. Repuneti pompa in functiune, verificind etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.
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16 Software-ul pentru PC WM
Connect

Software-ul pentru PC WM Connect poate fi utilizat pentru:
e Configurarea setarilor de comanda si performanta a pompei
* Modificarea valorilor implicite
e Suprareglarea manuala pentru testarea performantei si simularea erorilor
¢ Vizualizarea informatiilor de stare ale pompei
o Incarcarea/salvarea configuratiilor pompei
e Actualizarea firmware-ului pompei

¢ Vizualizarea jurnalului pompei

"2,

16.1 Partea 1: Cerinte, specificatii
informatii

16.1.1 Cerinte privind sistemul operare

Software-ul pentru PC WM Connect necesita un computer care ruleaza Windows 10 sau o

versiune mai noua.

16.1.2 Descarcati WM Connect

Software-ul pentru PC WM Connect poate fi descarcat de pe site-ul web Watson-Marlow

folosind linkul de mai jos:

Adresa web: https.//www.wmfts.com/en/literature/other-resources/software-and-devices/

16 Software-ul pentru PC WM Connect
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16.2 Partea 2: Proceduri

16.2.1 Lista de verificari premergatoare procedurii

Inainte de utilizarea software-ului pentru PC WM Connect, efectuati urmatoarele verificari
pentru a va asigura ca:

e pompa a fost instalata conform instructiunilor de instalare din capitolele 1 si 2.
» au fost indeplinite toate cerintele din partea 1 a acestui capitol:

» cablul de alimentare este intact.

e cablul senzorului de capac deschis integrat este intact.

» capacul capului pompei este inchis.

» avetilaTndemana un cablu USB-C (2.0) de lungime adecvata pentru instalare.

o software-ul WM Connect a fost descadrcat si instalat pe un computer

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari, nu treceti continuati pana cand
problema nu este solutionata.

16.2.2 Procedura: Conectarea la WM Connect

Conectati pompa la WM Connect folosind urmatoarea procedura

1. Parcurgeti lista de verificari premergatoare instalarii furnizata: (See page 136)

2. Deschideti software-ul pentru PC WM Connect pe computer. Ar trebui sa vedeti o
versiune animata a imaginii de mai jos in timp ce software-ul cauta o pompa.

WMCED

connect
—(_C  connecting = D)—
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3. Conectati un cablu USB-C (2.0) intre pompa si computer folosind portul USB-C

ilustrat mai jos:

4. Conectati pompa la alimentarea electrica.

Software-ul si pompa se vor conecta acum si va fi afisata urmatoarea pagina

principala

Maintenance
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16.2.3 Utilizarea WM Connect pentru optimizare

WM Connect poate fi utilizat pentru optimizare. Contactati reprezentantul dumneavoastra
local Watson-Marlow pentru mai multe informatii.

16.2.4 Utilizarea WM Connect pentru depanare

WM Connect va oferi o indicatie privind tipul defectiunii comunicate de retea sau indicate de
ADC. Contactati reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow pentru mai multe
informatii.

16.2.5 Utilizarea WM Connect pentru alte sarcini

16.2.5.1 Comanda pompei

Nu utilizati WM Connect ca metoda de comanda a pompei. WM Connect trebuie utilizat
numai pentru configurare, optimizare sau depanare.

16.2.5.2 Programarea capului pompei

In timpul fabricatiei, modelul capului de pompa instalat este programat in software-ul
actionarii, pentru a garanta faptul ca respectivul cap de pompa nu poate depasi turatia sa
maxima proiectatd.

WM Connect trebuie utilizat pentru efectuarea acestei programari in urmatoarele scenarii:

» este furnizata doar actionarea

e schimbarea modelului capului de pompa cu unul diferit de cel instalat initial in
momentul fabricatiei.

Contactati reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow pentru mai multe informatii
privind programarea. In orice alt scenariu, capul de pompa programat nu trebuie schimbat
utilizand WM Connect.

PRECAUTIE

Exploatarea pompei cu un cap de pompa incorect programat in setarile
de configurare poate conduce la depasirea turatiei maxime proiectate a
capului pompei. Aceasta poate conduce la defectarea capului pompei,
defectarea actionadrii sau alte pericole generate de turatia excesiva.
Pentru a evita posibilele pericole, asigurati-va ca modelul capului
pompei corespunde capului de pompa programat.

16 Software-ul pentru PC WM Connect 138



17 Exploatare

Acest capitol ofera indrumari in sprijinul unei persoane responsabile cu Intocmirea
instructiunilor de utilizare.

O persoana responsabila trebuie sa elaboreze varianta finala a informatiilor privind siguranta
Tsiinstructiunilor (de instalare, exploatare si intretinere) pentru utilizatorul final si operatorul
echipamentului incomplet in care va fi integrata o pompa DriveSure.

Un operator nu trebuie sa utilizeze prezentele instructiuni ca referinta pentru produs.

Forma si formatul variantei finale a informatiilor privind siguranta si
NOTA 1 instructiunilor sunt dependente de designul final, riscurile reziduale si
cerintele de certificare a echipamentului incomplet in care va fi integrata o
pompa DriveSure.

17.1 Lista de verificari premergatoare
exploatarii

O lista de verificari premergatoare exploatarii trebuie sa includa urmatoarele puncte.
Asigurati-va ca:

e pompa a fost instalata de o persoana responsabila pentru fiecare din capitolele
privind instalarea.

e 0 persoana responsabila poate confirma ca:
° cablul de alimentare este intact
° cablul sau cablurile de comanda sunt intacte
o cablul senzorului de capac deschis integrat este intact
o sistemul senzorului de capac deschis integrat a fost testat

e capacul capului pompei este inchis

e nu exista scurgeri de fluid de la nicio conexiune cand pompa este oprita

Daca exista o problema la oricare punct al listei de verificari premergatoare instalarii, nu

treceti la exploatarea pompei si solicitati scoaterea din uz a pompei de catre o persoana
responsabild, pana la solutionarea problemei.
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17.2 Siguranta

17.2.1 Pericole care pot aparea in timpul functionarii
In timpul function&rii pompei pot aparea urmatoarele pericole.

17.2.1.1 Piese rotative

PRECAUTIE

Nu deschideti capacul capului pompei pentru a opri pompa aflata in
rotatie. Pompa trebuie oprita sau pornita folosind sistemul de
comanda. Intr-o situatie de urgenta, opriti pompa folosind
intrerupatorul de deconectare a alimentarii electrice.

17.2.1.2 Functionare neasteptata

PRECAUTIE

Modelele de pompa controlate de un sistem de comanda pot fi puse
in functiune pe neasteptate, ca raspuns la comenzile sistemului de
comanda. Solicitati un instructaj din partea unei persoane
responsabile cu privire la operarea pompei de catre sistemul de
comanda, inainte de a incepe exploatarea pompei.

17.2.1.3 Risc de arsuri

PRECAUTIE

Risc de ranire din cauza arsurilor. Exteriorul pompei se poate incinge
in timpul functionarii. Opriti pompa si lasati-o sa se raceasca Tnainte
de a o manevra.

17.2.1.4 Functionare in gol

Pompa poate functiona In gol pe perioade scurte, de exemplu in timpul amorsarii (bule de
aer) sau n cazul unui fluid cu bule de gaz.

Risc de deteriorare a pompei sau a capului pompei. Capul pompei nu este proiectat sa

functioneze in gol pe perioade indelungate. Functionarea in gol va genera o caldura
excesiva. Nu exploatati pompa in gol pe perioade indelungate.
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18 Curatare

18.1 Vedere de ansamblu

Watson-Marlow confirma faptul ca apa potabila este compatibila cu toate suprafetele expuse
ale pompei. Nu sunt aprobati pentru utilizare alti agenti de curatare sau alte chimicale.

O persoana responsabila trebuie:

e sa efectueze o analiza de risc pentru a aproba utilizarea apei potabile ca agent de
curatare adecvat. sa ia In considerare posibila compatibilitate cu:

© chimicalele de proces

o reziduurile sau depunerile de material pe suprafetele pompei si Tn zona de
instalare.

» saintocmeasca o procedura specifica aplicatiei, folosind ca Indrumar procedura
generala prezentata mai jos.

18.2 Procedura generala indrumatoare

1. Opriti pompa
Deconectati alimentarea cu tensiune

Curatati pompa stergand toate suprafetele expuse cu o laveta uscata sau umezita
cu apa (daca este aprobata). Repetati operatia pana la indepartarea tuturor
reziduurilor.

Permiteti evaporarea apei ramase pe suprafete
5. Reconectati sursa de tensiune

6. Repuneti pompa in functiune
Daca pompa nu functioneaza in modul prevazut dupa curatare:

1. Opriti pompa
2. Deconectati alimentarea cu tensiune

3. Solicitati unei persoane responsabile sa scoata pompa din uz.
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19 Intretinere

19.1 Piese de schimb si accesorii

O pompa DriveSure este disponibila cu urmatoarele piese de schimb si accesorii
Watson-Marlow.

19.1.1 Unitate de actionare

Tip Nume produs Cod produs
Cablu de Cablu de alimentare cu 12 pana la 48 Vcc de 1 m (3,28 ft) 009.1PW.DVS
alimentare’ Cablu de alimentare cu 12 pana la 48 Vcc de 3 m (9,84 ft) 009.3PW.DVS

Set de cabluri DriveSure - tensiune de alimentare 24 V/USB-C - doar  009.24CP.DVS
pentru testare

Set de cabluri DriveSure - tensiune de alimentare 48 V/USB-C - doar  009.48CP.DVS
pentru testare

Set de cabluri 2

Cablu de comanda DriveSure En ADC 1 m (3,28 ft) 009.1CC.DVS
Cablu de Cablu de comanda DriveSure En ADC 3 m (9,84 ft) 009.3CC.DVS
comanda 3 Cablu Ethernet, RJ45 la RJ45, CAT 5e ECRANAT, 3m (9,84 ft) 059.9123.000
Cablu PROFINET, RJ45 la RJ45, CAT 5e ECRANAT, 3m (9,84 ft) 059.9128.000

NOTA 1 Cablurile de alimentare sunt adecvate numai pentru conectarea la
controlerul integrat.

Setul de cabluri este destinat doar pentru testare. Acesta include un
NOTA 2 adaptor de alimentare c.a./c.c. si un cablu USB-C. Adaptorul de alimentare
din setul de cabluri nu include un cablu de alimentare pentru conexiunea
de alimentare a adaptorului de c.a.

Pompa DriveSureADC este livrata cu un cablu de comanda, care este
NOTA 3 disponibil ca piesa de schimb. Pompele DriveSureEn sau Pn nu sunt livrate
cu un cablu de comanda, aceste cabluri putand fi achizitionate doar ca
accesoriu.
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19.1.2 Capul pompei

Tip Nume produs Cod produs

Placa de montaj a capului pompei 019.IPMP.DVS

Seria 100

Placa de montaj a capului pompei 039.IPMP.DVS
Placd de montaj a capului Seria 300

pompei Placd de montaj a capului pompei Nu este cazul
Seria 400"

Placa de montaj a capului pompei 059.IPMP.DVS
Seria 500

Contactati reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow pentru

Tuburi
codul produsului

Contactati reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow pentru

Conectori pentru fluide
P codul produsului

Placile de montaj ale capetelor de pompa Seria 400 nu pot fi inlocuite de

NOTA 1 utilizator. Daca este necesara o noua placa de montaj, scoateti pompa din

uz si contactati reprezentantul dumneavoastra Watson-Marlow pentru a
conveni inlocuirea placii de montaj de catre Watson-Marlow.

19.2 Intretinerea componentelor electrice

19.2.1 Intretinerea unitatii de actionare

Nu exista componente Tnlocuibile sau reparabile in actionare (motor, cutie de viteze si
controler). Daca actionarea pompei este defecta, scoateti pompa din uz si contactati
reprezentantul dumneavoastra Watson-Marlow pentru a conveni modul in care poate fi
reparata sau inlocuita pompa.

Nu Tncercati sa reparati sau sa inlocuiti nicio componenta a actionarii.

19.2.2 Inlocuirea cablului de alimentare

Cablul de alimentare este detasabil. In cazul deteriorarii cablului de alimentare sau a
conexiunii cablului de alimentare, scoateti pompa din uz si contactati reprezentantul
dumneavoastra Watson-Marlow pentru a comanda un nou cablu de alimentare.

Nu Tnlocuiti cablul de alimentare cu un cablu de alimentare non-Watson-Marlow. Aceasta
cerinta are rolul de a proteja impotriva unor cabluri cu specificatii necorespunzatoare sau
polaritate incorecta.
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19.2.3 Inlocuirea sigurantelor

O pompa DriveSure nu contine nicio siguranta inlocuibila in interiorul produsului. O protectie
la supracurent, cum ar fi o siguranta externa inlocuibila Tn circuitul de alimentare electrica,
este o cerinta impusa instalatiei electrice. Consultati (See page 73).
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19.3 Intretinerea capului pompei

=

19.3.1 Durata de viata a tubului peristaltic

I

Tubul peristaltic utilizat In capul pompei este un articol consumabil esential. Watson-Marlow
nu poate prezice cu precizie durata de viata a tubului din cauza multitudinii de factori,
precum turatia, compatibilitatea chimica si presiunea, printre alti factori.

Oricare dintre urmatoarele efecte reprezinta o indicatie a faptului ca tubul se apropie de
sfarsitul duratei sale de viata:

» Debitul scade de la valoarea sa normala, fara a exista o alta explicatie (adica nu din
cauza unei modificdri a viscozitatii fluidului, sau a presiunii de admisie, presiunii de
refulare etc.)

e Capul pompeiincepe sa prezinte scurgeri de fluid in spatele punctelor de
strangulare a tubului de catre role, atunci cand pompa nu functioneaza.

Aceste indicatii pot fi utilizate pentru monitorizarea duratei de viata a unui tub, pentru a
putea fi inlocuit Thaintea defectarii.

19.3.2 Inlocuirea tubului peristaltic din capul pompei

Urmati aceste proceduri pentru a inlocui tubul sau elementul de tub cu un tub de aceeasi
dimensiune si din acelasi material cu cel utilizat. Daca urmeaza a se utiliza o dimensiune sau
un material diferit, va fi necesara o reajustare a clemelor de tub si trebuie utilizata Tn schimb
procedura pentru prima instalare a tubului. Consultati (See page 116).

19 Intretinere 145



19.3.2.1 Seria 100: Inlocuirea tubului peristaltic

1. Opriti pompa.
Deconectati pompa de la alimentarea electrica.

3. Goliti si deconectati linia de fluid in conformitate cu procedura valabila in cadrul
intreprinderii dvs.

4. Deschideti complet capacul flip-top.

5. Asigurati-va ca clemele de tub sunt reglate la dimensiunea corecta a tubului.
Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj si impingeti-l spre peretele interior.

7. Verificati ca tubul sa nu fie rasucit sau intins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor
de tub.

&

8. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect.

9. Verificati ca tubul sa fie in pozitia ilustrata. Nu tensionati suplimentar tubul

10. Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.
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19.3.2.2 Seria 300: Inlocuirea tubului peristaltic

1. Opriti pompa.
2. Deconectati pompa de la alimentarea electrica.

3. Goliti si deconectati linia de fluid Tn conformitate cu procedura valabila in cadrul
intreprinderii dvs.

4. Deschideti complet capacul flip-top.

5. Asigurati-va ca clemele de tub sunt reglate la dimensiunea corecta a tubului.
6. Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj si impingeti-l spre peretele interior.

7. Verificati ca tubul sa nu fie rasucit sau intins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor
de tub.

8. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect. Verificati ca tubul sa fie in pozitia ilustrata. Nu tensionati suplimentar
tubul.

10. Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.
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19.3.2.3 Seria 400: Inlocuirea tubului peristaltic

1. Opriti pompa
2. Deconectati pompa de la sursa de alimentare electrica.

3. Goliti si deconectati linia de fluid Tn conformitate cu procedura valabila in cadrul
intreprinderii dvs.

4. Deschideti complet capacul flip-top.

5. Asigurati-va ca va fi instalat un tub cu dimensiunile corespunzatoare clemelor de
tub.

6. Introduceti tubul intre rolele rotorului si ghidaj, asigurandu-va ca este pozitionat
corect Tnainte de inchiderea capacului.

7. Verificati ca tubul sa nu fie rasucit sau intins si sa fie pozitionat in interiorul clemelor
de tub.

8. Coborati capacul flip-top in pozitia complet inchisa, unde va tensiona automat tubul
in mod corect.
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9. Verificati ca tubul sa fie in pozitia ilustrata. Nu tensionati suplimentar tubul.

10. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

11. Puneti pompa in functiune, verificand etanseitatea conexiunilor liniei de fluid
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19.3.2.4 Inlocuirea tubului la Seria 500 (R si R2)

Opriti pompa.
Deconectati pompa de la alimentarea electrica.
Goliti linia de fluid Tn conformitate cu procedura valabila in cadrul intreprinderii dvs.

P wnN =

Deconectati tubul peristaltic de la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

5. Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie in sens
antiorar, folosind o surubelnita plata.

6. Deschideti complet capacul pentru a crea un spatiu maxim pentru ramurile tubului.

7. Desprindeti tubul din clemele de tub superioara si inferioara

8. Indepartati tubul din jurul rotorului, fiind atenti la eventualul fluid ramas in tub,
care poate prezenta un pericol.

9. Eliminati tubul in conditii de siguranta, conform normelor sanitare si de protectia
muncii valabile pe plan local pentru articolele contaminate.

10. Verificati daca rolele rotorului se rotesc liber
11. Verificati daca rotorul este curat
12. Verificati daca capul pompei este curat

13. Marcati o lungime de 225 mm pe sectiunea de tub care va fi plasata in interiorul
capului pompei.
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14. Deschideti clema inferioara pretensionata cu arc si pozitionati tubul cu primul
marcaj al lungimii de 225 mm aliniat cu fata interioara a portiunii pretensionate cu
arc a clemei de tub. Eliberati clema.

15. Eliberati cuplajul rotorului apasénd complet butonul galben al cuplajului de pe
lateralul butucului rotorului si rotind butucul cu cateva grade, in timp ce mentineti
apasat butonul cuplajului. Rotorul se poate roti acum cu o rotatie completd,
independent de cutia de viteze si motor. Daca cuplajul cupleaza din nou Tnainte ca
tubul sa fie complet fixat, apasati din nou butonul cuplajului si rotiti butucul
rotorului cu cateva grade.

16. Introduceti tubul in ghidajul capului pompei, rotind rotorul dupa cum este necesar.
Asigurati-va ca tubul nu este rasucit.
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17. Asigurati-va ca al doilea marcaj al lungimii de 225 mm este adiacent muchiei
interioare a clemei de tub superioare. Deschideti clema pretensionata cu arc
superioara si pozitionati tubul in aceasta, asigurandu-va ca exista nicio torsiune

reziduala Tn tub si ca tubul este pozitionat central intre rolele de ghidare a tubului.
Eliberati clema.

18. Verificati ca clemele de tub pretensionate cu arc sa fixeze tubul suficient de strans
pentru a impiedica deplasarea tubului in si din capul pompei, insa fara a strange
tubul excesiv. Ajustati elementele culisante pentru a preveni deplasarea tubului prin
executarea catorva rotatii de testare ale rotorului. Pozitia exterioara a clemelor va
permite o strangere ferma a tubului pozitia interioara o strangere laxa.

i

19. Inchideti capacul apdsandu-I complet in pozitie, pAna cand zavorul cupleaza.
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20. Reconectati tubul peristaltic la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

21. Repuneti pompa in functiune, verificand etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.

22. Daca utilizati Marprene sau Bioprene, retensionati tubul dupa primele 30 de minute
de functionare, deoarece tubul s-ar putea alungi in aceasta perioada de rodare.
Repetati toti pasii anteriori din aceasta procedura pentru a retensiona tubul.

19.3.2.5 Inlocuirea elementului de tub la Seria 500 - capete
de pompa REL si REM

1. Deconectati pompa de la alimentarea electrica.
2. Goliti linia de fluid in conformitate cu procedura valabila in cadrul intreprinderii dvs.

Deconectati tubul peristaltic de la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

4. Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie in sens
antiorar, folosind o surubelnita plata.

5. Deschideti complet capacul pentru a crea un spatiu maxim pentru ramurile tubului.

6. Plasati un capat cu conector in locasul inferior al carcasei.
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7. Eliberati cuplajul rotorului apasand complet butonul galben al cuplajului de pe
lateralul butucului rotorului si rotind butucul cu cateva grade, in timp ce mentineti
apasat butonul cuplajului. Rotorul se poate roti acum cu o rotatie completa,
independent de cutia de viteze si motor. Daca cuplajul cupleaza din nou inainte ca
tubul sa fie complet fixat, apasati din nou butonul cuplajului si rotiti butucul
rotorului cu cateva grade.

8. Introduceti elementul de tubulatura in jurul sinei capului pompei, rotind rotorul
dupa cum este necesar.

\ N
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9. Plasati celalalt capat cu conector al elementului in locasul superior al carcasei.
Asigurati-va ca elementul de tub nu este rasucit si este pozitionat central intre role.
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11. Conectati tubul peristaltic la linia de distributie in conformitate cu procedura
valabila in cadrul intreprinderii dvs.

12. Repuneti pompa in functiune, verificdnd etanseitatea conexiunilor liniei de fluid.
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19.3.3 Inlocuirea capetelor de pompa

Urmati procedurile de mai jos pentru inlocuirea integrala a capetelor de pompa. Daca este
necesar un cap de pompa diferit de cel original, contactati reprezentantul dumneavoastra
local Watson-Marlow pentru consultanta privind tipul capului de pompa care poate fi instalat
si programarea noului cap de pompa la actionare.

PRECAUTIE

Exploatarea pompei cu un cap de pompa incorect programat in setarile
de configurare poate conduce la depasirea turatiei maxime proiectate a
capului pompei. Aceasta poate conduce la defectarea capului pompei,
defectarea actionarii sau alte pericole generate de turatia excesiva.
Pentru a evita posibilele pericole, asigurati-va ca modelul capului
pompei corespunde capului de pompa programat.
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19.3.3.1 Cap de pompa Seria 100

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune.

2. Deschideti complet capacul flip-top si indepartati cele 2 elemente de fixare.

3. Eliberati capul pompei din placa de montaj si inlocuiti-I cu noul cap de pompa.

4. Fixati capul de pompa de schimb pe placa de montaj cu cele 2 elemente de fixare.
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19.3.3.2 Cap de pompa Seria 300

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune.

2. Apasati clema din partea dreapta a placii de montaj si rotiti capul pompei in sens
antiorar pentru a-l elibera de pe placa de montaj.

3. Plasati noul cap de pompa pe placa de montaj si rotiti-I in sens orar, pana cand
clema se ridica si fixeaza capul pompei.
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19.3.3.3 Cap de pompa Seria 400

Capetele de pompa Seria 400 nu pot fi inlocuite. Daca capul pompei RXMD necesita nlocuire,
scoateti pompa din uz si contactati reprezentantul dumneavoastra Watson-Marlow pentru a
conveni modul in care poate fi reparata sau inlocuita pompa.

Nu incercati sa reparati sau sa inlocuiti capul de pompa RXMD.
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19.3.3.4 Cap de pompa Seria 500

1. Deconectati pompa de la sursa de tensiune.

2. Deblocati capacul capului pompei rotind zavorul capacului cu % de rotatie in sens
antiorar.

3. Indepartati butucul rotorului ridicAnd capacul anti-praf si demontand surubul de
fixare.
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7. Atasati butucul rotorului ridicdnd capacul anti-praf si monténd suruburile de fixare.

8. Inchideti capacul capului pompei si blocati-l rotind zdvorul capacului cu % de rotatie
in sens orar
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20 Erori, avarii si depanare

Acest capitol ofera informatii privind erorile sau avariile care pot aparea In timpul functionarii
obisnuite a pompei, impreuna cu cauzele posibile, pentru asistenta la depanare. Nu este
posibila furnizarea unor informatii detaliate privind erorile, avariile si depanarea, din cauza
naturii incomplete a produsului.

Daca problema nu poate fi solutionata, la sfarsitul acestui capitol veti gasi informati privind
modul in care puteti obtine asistenta tehnica.

20.1 Erori

Toate modelele unei pompe DriveSure dispun de o functie de indicare a erorilor. Modelele
DriveSure En si Pn vor raporta in retea o eroare precisa din lista de mai jos:

e Eroare oprire motor

e Eroare turatie motor

e Eroare supracurent

» Eroare supratensiune

e Capacul capului pompei deschis
e Eroare subtensiune

e Supratemperatura

e Eroare software

o Defectiune hardware

e Eroare domeniu tensiune

O versiune ADC nu poate raporta o eroare precisa din lista de mai sus, ci doar indica prezenta
unei erori. Eroarea precisa va trebui determinata prin conectarea unui model DriveSureADC
la software-ul pentru PC WM Connect.

20.2 Raportarea erorilor

Daca va confruntati cu orice defectiune sau eroare neasteptata, raportati-le reprezentantului
dumneavoastra Watson-Marlow.
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20.3 Avarii

[l

20.3.1 Sfarsitul duratei de viata a
tubului/elementului

v

Cauzele atingerii sfarsitului duratei de viata a tubului sau elementului peristaltic sunt:

e uzura - tubul sau elementul a atins sfarsitul normal al duratei din cauza uzurii

e suprapresiunea - din cauza ca a fost supus unei presiuni mai mari decat presiunea
maxima nominala a tubului sau elementului

» incompatibilitatea chimica - din cauza utilizarii cu substante chimice
incompatibile cu tubul.

Daca tubul sau elementul s-a defectat, urmati procedura din capitolul Intretinere pentru
inlocuirea tubului sau elementului peristaltic.

20.4 Depanare

p
Problema

Cauza posibila

Solutie

Pompa nu
porneste

Temperatura
excesiva a
pompei

Actionarea nu este
alimentata electric

Semnalul de comanda
sau comanda prin retea

Turatie prea mare a
pompei

Intrerupere a
alimentarii cu tensiune,
care genereaza o
supraincalzire localizata
din cauza intreruperii
fluxului

Verificati daca sursa de tensiune este pornita si
cablul este conectat.

Verificati daca cablul de comanda este conectat
ferm si daca la pinul de comanda este prezent un
semnal valid, care se Tncadreaza in domeniul
corect.

Verificati daca cablul de comanda este conectat
ferm si daca a fost programata comanda corecta
prin retea.

* Verificati daca alimentarea cu tensiune se
incadreaza in specificatii

e Verificati conectarea ferma a cablului de
alimentare la pompa
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Problema

Cauza posibila

Solutie

Debit redus
de fluid

Vibratii

Diametru interior prea
mic al tubului sau
elementului

Cuplu excesiv, care
impiedica actionarea sa
atinga turatia maxima
posibila pentru capul
pompei

Presiune de admisie
insuficienta

Presiune de refulare
prea mare

Clemele de tub nu sunt
reglare corect

Turatie prea mare a
pompei

Presiune maxima de
pulsatie prea mare

Linie de fluid nefixata

Alegeti un tub sau un element cu diametru
interior mai mare

e Cresteti tensiunea de alimentare la 48
Vcc

e Schimbati materialul tubului

* Reduceti presiunea de refulare

Contactati reprezentantul dumneavoastra local
Watson-Marlow, pentru a obtine informatii privind
modul in care sunt reduse turatiile maxime din
cauza tensiunii de alimentare sau a cuplului
(materialul tubului/presiune)

e Cresteti diametrul interior al liniei de
fluid

* Reduceti lungimea liniei de fluid
* Reduceti viscozitatea fluidului

* Verificati linia de fluid cu privire la
obstructii

e Cresteti diametrul interior al liniei de
fluid

* Reduceti lungimea liniei de fluid
* Reduceti viscozitatea fluidului

* Verificati linia de fluid cu privire la
obstructii

Verificati reglajul clemei de tub folosind
procedurile din capitolul 16

Reduceti turatia pompei. Aceleasi debite pot fi
obtinute la turatii mai reduse prin utilizarea unui
diametru interior mai mare al tubului sau
elementului

* Reduceti turatia pompei
e Cresteti diametrul interior al liniei de
fluid

* Reduceti lungimea liniei de fluid

Fixati corect linia de fluid.
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Problema Cauza posibila Solutie
Incompatibilitate Verificati compatibilitatea chimica a fluidului
chimica pompat cu materialul tubului sau elementului

Reduceti turatia pompei. Aceleasi debite pot fi

Turatie prea mare a obtinute la turatii mai reduse prin utilizarea unui
pompei diametru interior mai mare al tubului sau
elementului
DU e | R --c:ccoscosscioscnoosses B S
oL N e Cresteti diametrul interior al liniei
viata scurtd a .
. . de fluid
tubului
Presiune de refulare O Reduceti |Ungimea liniei de ﬂUId
prea mare e Reduceti viscozitatea fluidului
* Verificati linia de fluid cu privire la
obstructii
Ocluzie incorecta a L ) )
) Verificati reglajul clemei de tub
tubului
\eceeseosccssscesscassce J
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20.5 Asistenta tehnica

Daca nu reusiti sa remediati eroarea sau avaria, sau daca aveti alte Intrebari, contactati
reprezentantul dumneavoastra Watson-Marlow pentru asistenta tehnica.

20.5.1 Producator

Acest produs este fabricat de Watson-Marlow. Pentru indrumari sau asistenta cu privire la
acest produs, contactati:

Watson-Marlow Limited
Bickland Water Road
Falmouth, Cornwall
TR11 4RU

Regatul Unit

Telefon: +44 1326 370370
Site web: https.//www.wmfts.com/

20.5.2 Reprezentant autorizat in UE

Johan van den Heuvel
Director general

Watson Marlow Bredel B.V.
Sluisstraat 7

Delden

Olanda

PO Box 47

Telefon: +31 74 377 0000
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20.6 Garantie

Watson-Marlow Limited (,Watson-Marlow”) garanteaza, timp de doi ani de la data expedierii,
lipsa oricarui defect de material sau de fabricatie a acestui produs, in conditii normale de
utilizare si intretinere.

Singura responsabilitate a Watson-Marlow si unica masura reparatorie pentru client, Tn cazul
oricarei reclamatii privind achizitionarea oricarui produs de la Watson-Marlow, este, la
alegerea Watson-Marlow: repararea, inlocuirea produsului sau creditarea clientului, dupa
caz.

Exceptand cazul in care a fost luata o decizie contrara, in scris, garantia precedenta este
limitata la tara in care este vandut produsul.

Nici un angajat, agent sau reprezentant al Watson-Marlow nu are autoritatea de a obliga
Watson-Marlow sa acorde orice garantie diferita de cea anterior mentionata, exceptand cazul
in care aceasta a fost facuta in scris si semnata de un director al Watson-Marlow.
Watson-Marlow nu ofera nicio garantie privind adecvarea produselor sale unui anumit scop.

in nici un caz:

e costul solutiei alese de client nu poate depasi pretul de achizitie al produsului;

e Watson-Marlow nu va fi responsabila pentru niciun prejudiciu special, indirect,
incidental, rezultat sau exemplar, indiferent de modul in care s-a produs acesta,
chiar daca Watson-Marlow a fost instiintata in legatura cu posibilitatea unor astfel
de prejudicii.

Watson-Marlow nu va fi responsabila pentru nicio pierdere, dauna sau cheltuiala, directa sau
indirecta, Tn legatura cu sau rezultata din utilizarea produselor sale, inclusiv daune sau avarii
provocate altor produse, utilaje, cladiri sau proprietati. Watson-Marlow nu va fi responsabila
pentru pagube indirecte, inclusiv, dar fara a se limita la, pierderi de profituri, timpi morti,
deranjamente, pierderi de produs pompat si pierderi de productie.

Aceasta garantie nu obliga Watson-Marlow la suportarea niciunui cost referitor la
demontarea, instalarea, transportul, sau altor costuri ce pot surveni n legatura cu o solicitare
de acordare a garantiei.

Watson-Marlow nu va fi responsabila pentru eventualele daune survenite in timpul
transportului bunurilor returnate.
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20.6.1 Conditii

e Produsele trebuie returnate cu transportul preplatit la Watson-Marlow sau la un
centru de service autorizat de Watson-Marlow.

e Orice reparatie sau modificare adusa produsului trebuie sa fie efectuata de
Watson-Marlow Limited sau de un centru de service Watson-Marlow autorizat, sau
sa fie efectuata Tn baza permisiunii scrise din partea Watson-Marlow, semnata de
catre un manager sau director al Watson-Marlow.

e Orice conexiuni la un sistem sau pentru comanda la distanta trebuie realizate in
conformitate cu recomandarile Watson-Marlow.

» Toate sistemele EtherNet/IP trebuie sa fie instalate sau certificate de un inginer de
montaj autorizat de EtherNet/IP.

» Toate sistemele PROFINET trebuie sa fie instalate sau certificate de un inginer de
montaj autorizat de PROFINET.

20.6.2 Exceptii

e Componentele consumabile, precum tuburile si elementele de pompare sunt
excluse.

e Rolele capetelor de pompare sunt excluse.

e Sunt excluse reparatiile sau operatiile de service rezultate ca urmare a uzurii
normale sau care se datoreaza neglijentei utilizatorului de a asigura intretinerea in
mod rezonabil si corect.

e Sunt excluse produsele care, conform aprecierii Watson-Marlow, au fost utilizate Tn
mod incorect sau abuziv, sau au suferit deteriorari accidentale sau deliberate ori
cauzate din neglijenta.

e Sunt excluse defectiunile rezultate Tn urma supratensiunii.

» Sunt excluse defectiunile cauzate de cablarea incorecta a sistemului sau de calitate
inferioara.

e Sunt excluse pagubele provocate de produsele chimice.
» Elementele auxiliare, precum detectoarele de pierderi, nu sunt incluse Tn garantie.
e Sunt excluse pagubele provocate de lumina UV sau de lumina directa a soarelui.

e Orice incercare de a dezasambla un produs Watson-Marlow va anula garantia
produsului.

Watson-Marlow isi rezerva dreptul de a modifica acesti termeni si conditii in orice moment.
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20.7 Returnarea produselor

Inaintea returnarii produselor, acestea trebuie curatate/decontaminate temeinic. O
declaratie decontaminare, care confirma aceste activitati, trebuie completata si returnata
noua Tnhainte de expedierea articolului.

Trebuie sa completati si sa returnati o declaratie de decontaminare, care mentioneaza toate
lichidele care au intrat Tn contact cu echipamentul returnat.

La primirea declaratiei se va emite un Numar de autorizare a returnarii. Watson-Marlow Tsi
rezerva dreptul de a carantina sau refuza orice echipament care nu prezinta un Numar de
autorizare a returnarii.

Va rugam sa completati o declaratie de decontaminare separata pentru fiecare produs si sa
folositi formularul corect, care denota locatia in care doriti sa returnati echipamentul.

Pentru obtinerea spre completare a unei declaratii de decontaminare, contactati
reprezentantul dumneavoastra local Watson-Marlow.
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21

Compatibilitate chim

[ -

ICa

21.1 Vedere de ansamblu

Incompatibilitatea chimica cu materialele din componenta produsului poate conduce la
generarea unui pericol, care poate afecta pompa, personalul sau mediul de exploatare.

O persoana responsabila trebuie sa aplice procedura de compatibilitate chimica din capitolul
21.4, pentru a determina daca produsul este adecvat pentru aplicatia prevazuta, in

conformitate
riscurilor.

cu politicele intreprinderii utilizatorului si cu metodele de gestionare a

Capitolul 21.3 prezinta materialele componente dupa conceptul grupurilor de articole, inainte
de a se face referire la acestea in cadrul procedurii de compatibilitate chimica descrise in

capitolul 21.4

21.2 Materiale utilizate la constructie

21.2.1 Abrevieri (subcapitol)

Tn acest capitol pot fi utilizate urmatoarele abrevieri:

( Abreviere | Denumire completa |
ABS Acrylonitrile butadiene styrene (Acrilonitril butadien stiren)
""" ePTFE | Expanded Polytetrafiuoroethylene (Politetrafiuoretilens expandats)
PARA ........ P0|yacry|am|de(Pohacmamldé) .............................................................................
........ P BTPObeUtyleneTerephthalate(POIIbUtIIentereftalat)
......... P cPOcharbonate(Po“carbonat)
........ P PsPOIyphenyleneSu|phlde(SUIfurédepO“femlen)
....... PTFEP0|ytetraﬂuoroethy|ene(Pohtetraﬂuoret”ené)
........ P VCPOImeIChlonde(Po“dorurédevmll)
....... P VDFPOvamy“denedlﬂuo”de(PO“VIm“dendlﬂuoruré)
"""" SEBS | Styrene-ethylene-butylene syrene (Stren-etienbutienstirer) |
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21.2.2 Identificarea grupurilor de articole

Materialele componente sunt grupate conform imaginii si tabelului de mai jos:

Seria 100 Seria 300

SEER S

Seria 400

Numar grup de

Denumire grup de articole

articole
1 Tub/conducta pentru fluidul vehiculat
2 Conexiunea liniei de fluid
3 Tub (sau element) peristaltic
4 Capul pompei
5 Ansamblu placa de montaj pentru capul pompei
6 Unitate de actionare
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21.2.3 Materiale utilizate la constructia grupurilor de
articole

Materialele componente din fiecare grup de articole sunt descrise in subcapitolele de mai jos:

21.2.3.1 Grup de articole 1: Tub (sau element) peristaltic

[ Denumirea tubului | Material |
Marprene Elastomer termoplastic
.......... B Ioprene E|astomertermop|astlc
........... P umps” Smconvu'camzatcup|atmé
........ P ureweldXL SEBS
....... Stapurepcs epTFESISmconcompOZItvwcamzatcuplatmé
"""" Sta-PurePFL | ePTFE si fluoroelastomer perfluorurat vulcanizat cuplating
........ T ygonELFL PVC
TygonE3603 ........ P VC ........................................................................................................
L )

Pe langa materialul tubului, elementele LoadSure, care sunt utilizate cu capetele de pompa
520REL si 520REM, incorporeaza conectori de fluid din PVDF.

21.2.3.2 Grup de articole 2: Conexiunea liniei de fluid

Pentru aplicatii care utilizeaza o conexiune la linia de distributie, trebuie luate in considerare
materialele componente ale acestei conexiuni.

Conexiunea pentru fluid poate fi un singur articol precum un tub sau un stut de tub, sau
poate fi un articol multicomponenta, care include

e un conector pentru fluid

e 0 garnitura a conectorului pentru fluid

e o clema sau un alt element de fixare pentru imbinarea conexiunilor

Pentru produsul furnizat de Watson-Marlow contactati reprezentantul dumneavoastra local
Watson-Marlow pentru a discuta materialele utilizate la constructia acestui grup de articole.
Elementele LoadSure, care sunt utilizate cu capetele de pompa 520REL si 520REM,
incorporeaza conectori de fluid din PVDF.
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21.2.3.3 Grup de articole 3: Tub/conducta pentru fluidul
vehiculat

Tubul sau conducta de vehiculare a fluidelor poate fi un articol cu un singur material sau cu
mai multe materiale. Pentru produsul furnizat de Watson-Marlow contactati reprezentantul
dumneavoastra local Watson-Marlow pentru a discuta materialele utilizate la constructia
acestui grup de articole.

21.2.3.4 Grup de articole 4: Capul pompei

e N
subcomponenta | ¢, 100 | seria300 | Seria 400 Seria 500
Polipropilena
Grilamida e B
amestecata cu Acetal
PA12 o
sticla
P ) @ersri) ol | R oo Aluminiu | frereee e
. PARA (IXEF) Aluminiu
pompei eloxat
PARA (IXEF) Aliaj de aluminiu
Ote| inOXidabiI .................................
Alama
Otel carbon
placat cu nichel
- PPS
fara curent
Ansamblul rotorului capului i Aluminiu
. p PARA (IXEF) electric
pompel ...................... eloxat .................................
Nailon
amestecat cu Otel inoxidabil 316
sticla
PBT Nailon 6 Nailon 6 amestecat cu
amestecat cu MoS2 (Nylatron)
Ansamblul rolelor capului amestecat cu MoS2 (] s
. PTFE . . .
pompei (Nylatron) inoxidabil PPS
Otel inoxidabil 316
Capacul capului pompei PARA (IXEF) PARA (IXEF) Sticla acrilica PC
o . Aluminiu
Ghidaj cap de pompa PARA (IXEF) PARA (IXEF) PPS
eloxat
. J

21 Compatibilitate chimica




21.2.3.5 Grup de articole 5: Ansamblu placa de montaj pentru

capul pompei

e . N
Denumire Materiale componente
subcomponenta Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
PARA (fara PARA (fara < s
( . ( ) PARA (fara
5 , halogeni, halogeni, - . .
Placa de montaj s et Aluminiu halogeni, clasificare
clasificare clasificare UL94 V-0)
UL94 v-0) UL94 V-0)
Elastomer Elastomer
. - . . . Elastomer
Garnitura placii de montaj | termoplastic termoplastic N/A termoplastic (TPE)
(TPE) (TPE) P
G itura de et
SIS GG Nitril Nitril N/A Nitril
arbore
i de fi )
Suruburi de 'lxare a cutie de N/A VA N/A Otel inoxidabil
viteze
Garniturd inelara N/A N/A N/A Nitril
. J
21.2.3.6 Grup de articole 6: Unitate de actionare
Material
Subgrup Denumire subcomponenta
Seria 100 Seria 300 Seria 400 Seria 500
Motor Capace de inchidere motor Aluminiu
Arbore motor Otel inoxidabil nitrurat cu plasma N/A
Reductor Carcasa cutie de viteze N/A N/A N/A Aluminiu
Arbore motor N/A N/A N/A Otel inoxidabil
Garnitura arbore motor N/A N/A N/A Nitril
Controler ABS/PC, aluminiu
Carcasa (spate)
Carcasa (fatd) Aluminiu
Tub iluminare PC
Suruburi de fixare Otel inoxidabil
174
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21.3 Procedura de verificare a
compatibilitatii chimice

1. Folosind informatiile din capitolul 21.3.3, determinati materialele componente care
ar veni in contact cu fluidul Tn scenariile 1A si 1B:

1A: Grupurile de articole 1, 2 si 3: Contact normal cu fluidul vehiculat

1B: Grupurile de articole 4, 5 si 6: Fara contact normal, sau cu
posibilitatea de a veni in contact cu urmatoarele sau in urmatoarele
situatii:

° fluid vehiculat varsat sau scurs

o chimicale (lichid sau gaz) din mediul de exploatare

° Tn timpul curatarii sau decontaminarii

© Tn cazul in care pompa este exploatata pana la punctul in care
tubul sau elementul cedeaza, cauzand varsarea sau scurgerea
fluidului pompat pe materialele utilizate la constructie din grupul
de articole 4 (cap de pompa), grupul de articole 5 (ansamblu
placa de montaj pentru capul pompei)

2. Determinati compatibilitatea chimica a materialelor componente identificate in
pasul 1, folosind 2A si 2B:

2A. Pentru produsele cu un cod de produs Watson-Marlow, utilizati
Watson-Marlow Ghidul de compatibilitate chimica:
https://www.wmfts.com/en/support/chemical-compatibility-guide/

Pentru tuburi si elemente, utilizati denumirea tubului.

2B. Pentru produsele care nu sunt achizitionate de la
Watson-Marlow, utilizati ghidurile de compatibilitate chimica ale
furnizorului

3. Efectuati o analiza a riscurilor pentru a determina efectul si metodele de gestionare
a riscurilor, care pot fi aplicate de o persoana Tn cazul unei defectiuni cauzate de
incompatibilitatea chimica cu materialele componente, din care rezulta urmatoarele
pericole:

o Pericol chimic generat de eliberarea substantelor chimice

o Pericol fizic generat de eliberarea presiunii sau a unor fragmente
de materiale

o Alte pericol nespecificate aici
4. Utilizand analiza riscurilor si metodele de gestionare a riscurilor identificate la pasul

3, Tn conformitate cu politicile intreprinderii utilizatorului, o persoana responsabila
trebuie sa decida daca produsul este adecvat pentru aplicatia prevazuta.
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22 Conformitate

22.1 Marcaje de conformitate

22.1.1 Locatia marcajelor de conformitate

Produsul este marcat pentru demonstrarea conformitatii. Aceste marcaje pot fi identificate
pe produs in locatia ilustrata de imaginea mai jos:

w5 comy product-douments

22.1.2 Descrierea marcajelor de conformitate

4 . )
Marcaj de .
) Descriere
conformitate

( € Respecta reglementarile aplicabile privind marcarea specificate in
Declaratia de incorporare.

U K Respecta reglementarile aplicabile privind marcarea specificate in
‘ n Declaratia de incorporare.
Certificat de TUV conform:

» IEC61010-1:2010/AMD1:2016

» EN61010-1:2010/A1:2019

* UL61010-1:2012/R:2019-07

» CSA C22.2 Nr.61010-1-12/AMD1:2018

& Respecta cerintele aplicabile ale ACMA (Australian Communications
and Media Authority)
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22.2 Certificari si declaratii

y y

22.2.1 Declaratie de incorporare UE

WATSON S
MARLOW sations”

EU declaration of incorporation

Manufacturer: Watson Marlow Limited, Bickland Water Road, Falmouth, TR11 4RU, UK
This declaration of incorporation is issued under the sole responsibility of the manufacturer.

Object of the Declaration: DriveSure En, DriveSure Pn, DriveSure ADC.

B WM

The object of the declaration described above conforms in part with the relevant Union
harmanisation legislation:

Machinery Directive 2006/42/EC

5. The object of the declaration described above conforms with the following directive(s):
EMC Directive 2014/20/EL, RoMS Directive 201 1/65/EL

6. The following standards have been applied:

[EC61010-1:2010/AMD1:2016
ENGT010-1:207T0/A7:2019

UL 61070-1:2012/R:2019-07

C5A C22.2 No. 61070-1-12/AMD1:2018
BS ENIEC 61326-1-2021

7. We undertake to transmit, in response to a reasoned request by the appropriate national
authorities, relevant information on the partly completed equipment identified above. The method
of transmission shall be by mail or email.

8. The product is incomplete and must not be put into service until the machinery into which it is to be
incorporated has been declared in conformity with the provisions of the Directive(s).

Signed for on behalf of: Person authorized to compile the technical
Watson-Marlow Limited documents:
Falmouth, 22nd November 2023 Johan van den Hewvel

Managing Director
Watson Marlow Bredel B.V.

Sluisstraat 7

Mancy Ashburn, Head of Design & Engineering, Delden

Watson-Marlow Limited Metherlands
Watson-Marlow Fluid Technology Solutions PO Box 47

Telephone: +44 (0} 1326 370370 Telephone: +31 74 377 0000

A Spirax-5arco Engineering plc compary

PB100800/1.1
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